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Co������������o���

Kinetro� w�� e�t���i��e� �� � �ir� o� �ontro� en�ineer� in ����� �niti����� t�e �o���n��� ��ti�itie� 

were ���e� on it� ����in� e��erti�e w�i�� �e� to t�e �e�e�o��ent o� Kinetro��� rot�r� �i��o�� 
�����ot� �or ��oot� �otion �ontro��

Kinetro� ��ter in�ente� �n� ��tente� it� ��ne�t��e rot�r� �ne���ti� ��t��tor� re�o�ni�in� t�e 

e�er�in� nee� �or ���rter�t�rn ����e �n� �e���ni�� ��t��tion� ��er t�i� ti�e we ���e 

�ontin�o���� �e�e�o�e� �n� e�ten�e� o�r ��t��tor �n� ���o�i�te� �ontro� e��i��ent r�n�e to 
�eet t�e e�er����n�in� ��r�et �e��n� �or in�re��in��� �o��i�ti��te� �n� ����r�te �ro�e�� �ontro� 

�n� �onitorin� e��i��ent� ��i� e��ort ��� �een re�o�ni�e� wor��wi�e�

Kinetro�� ��n����t�rin� o�er �o�r �ite� in ��rn���� �n���n�� o�er�te� on � wor��wi�e ���i�� 
�or�in� t�ro��� o�r own ����i�i�rie� �n� � networ� o� in�e�en�ent �i�tri��tor�� we e��ort �t 

�e��t ��� o� ���e� to �o�ntrie� ��� o�er t�e wor���

Kinetro�� wit� ���� in��e�tion �n� te�t ���i�itie�� o�er�te� � ri�oro�� ����it� �ontro� �ro�r�� w�i�� 
in����e� ���� ��n�tion�� te�tin� o� �ro���t� �n� ���� �eri�� n���er tr��e��i�it�� ��r ����it� ���te� 

i� ���ro�e� to ��� �����

����e�� �o�e� �ro� o�r �eter�in�tion �or e��e��en�e�

�
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Comp����������o���

Kinetro� �e�����rter� in ����

��rn���� ��rre�� �n���n�

Kinetro� �e�����rter� in ����

��rn���� ��rre�� �n���n�

Kinetro� �e�����rter� �o��� � ������ �t�

��rn���� ��rre�� �n���n�

Kinetro� ��� ���i�it� � ������ �t�
��rn���� ��rre�� �n���n�

Kinetro� ����e� �o��e ���i�it� � ������ �t�

��rn���� ��rre�� �n���n�

Kinetro� �e��ie��� ���i�it� � ������ �t�

��rn���� ��rre�� �n���n�

���� ����������

�om��o������C�����������������

Kinetro� ��� ���i�it� � ������ �t�

���no� �e���� ���

�
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Kinetro� Vane A�t�ator �eat�re�

�a�e � o� � ����� ��� ������

Uniqu� S�ri�� �u���r �
�or i�enti�i�ation an�
tra�ea�i�it�

����n��� �n�r�� ����r��n��
S���� �i��in� Si��������
�ini�i�e �i�en�ion� an� air
�on����tion t�ere�� �a�i�i�in�
e��i�ien�� an� o�eratin� ��ee��

�i���� ��rr��i�n ���i���n� ����� ����� �
�in� or a���ini�� a��o�

�i�u�� ���i�i�n �n�i���i�n

�n���r�� S���� � ��n� ����in�
�in��e �o�in� �art �it� no �ran�� or �earin��
�i���e�t ��arter�t�rn �e�i�n e�i�inate� �rettin�
an� �o�er �o��� �ero �a���a�� �ro���e� �o�t
a���rate �o���ation�

���� �n� S��� ���u����n� �
At ea�� en� o� tra�e� �or
a���rate �ettin� � �eatin�

��u��� ������� �i� S����
�ear re�i�tant �o���ret�ane
�i� �ea�� �re�oa�e� �� �tain�e��
�tee� ��rin� e��an�er�

��n� �i�� ��� �ri��i�n ������r
�n��rn�� �ini��

����� ���r����� �����r
����rn�� �ini��
��ra��e an� �orro�ion re�i�tant

��eration or �o�itionin� o� �a��� ��tter���� ���� an� �ontro� �a��e�� �enti�ation �a��er� an� a�to�ati�
�oor�� ��e� a��o in����e �o�e�ent an� �o�itionin� o� �o��onent� ��rin� �an��a�t�re � in �a�t
an�t�in� t�at nee�� to �e t�rne� t�ro��� ��� or �e��� a�to�ati�a��� or �� re�ote �ontro��

���� ���������������� ����
�� to � �i��ion o�eration� ��arantee�

������ �� S������
�i��ion� o� �nit� o�eratin� tro���e��ree �or���i�e

A���i�ation�

������ �� ���� �� ������ �U��U�
����� S�U���S
�a�� an� �er�ati�e inter�a�e to a���i�ation�

���S� ��U���� ������� ���U��S
�ai���a�e ��rin� ret�rn�� �i�it ��it�� �o�e��
�o�enoi� �a��e� an� �o�itioner� a�� ��o�e
�o���e� to a�t�ator�

��e �o�i�� o� K������� i� one o� �ontin�o�� i��ro�e�ent� �e re�er�e t�e ri��t to a�ter t�e �ro���t a� �e��ri�e� an� i����trate� �it�o�t noti�e�
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Kinetro� Spring Ret�rn �e�t�re�

��ge � o� � ����S ��� ������

Breakout

Reseat

������ ����

����

�� S�R�K� �� ���� ���

��R���

���

���

���

Kinetro�

��pi��� R��� �n�
�inion �nit

��pi��� ���� ����e

��e �i�gr�� ��o�� t�e tor��e
re��ire�ent o� � t�pi��� ���� ����e
�n�er nor��� �on�ition�� ��e t�pi���
tor��e o�tp�t ���r��teri�ti�� o�
Kinetro� �n� R��� �n� �inion
��t��tor�� �ot� �i�e� to o�er�o�e t�e
����e�� �re��o�t tor��e� �re ���o
i����tr�te�� ��e �i�gr�� �e�on�tr�te�
t��t t�e Kinetro� ��t��tor �i�� e��ee�
t�e tor��e re��ire�ent o� t�e ����e
t�ro�g�o�t t�e entire �tro�e ��i��t t�e
r��� �n� pinion �nit �i�� ��i� to re�e�t
t�e ����e�

��e �ig�er tor��e �o��e� ���o�i�te�
�it� t�e r��� �n� pinion ��t��tor�
�tor��e �o�� ��n �e �� �ig� �� ����
�i�t�te t�e �e�e�tion o� ��rger �nit� to
en��re �o�p�ete re�e�ting�

��� �pring �nit� �re g��r�ntee�� in
nor��� ��e� to oper�te �orre�t�� �or
�� �ong �� t�e origin�� ��t��tor� to
��i�� t�e� �ere �itte��

�o�est��or�ue��oss
��pi����� ��� t�ro�g� ��� �ie��� e�tr� tor��e
t�ro�g� �pring �tro�e � en���e� t�e �e�e�tion o�
�����er ��t��tor� ��ee �i�gr���

Re��a��e��o��stress�ra��e���o�k�t��e�s�r���

�e�arate��ous�����or��o�u�ar�asse�����
eas����retro��tte�

�ea�e����o���reat������ous���
�rote�t� �pring in �orro�i�e en�iron�ent�

���usta��e��rete�s�o���or���a�a��e���a�r�a��
s�r����stroke�tor�ues
��rio�� �o��in�tion� ���i����e �or ����n�e� �
opti�i�e� tor��e� �t ��rio�� �ir pre���re�

�ee�er���ates�a�a��a��e�to�e�sure�sa�e
�a�������o���rete�s�o�e��s�r���s

��a��a��e���t�����������e�a�e��r��e�a��
�ou�t�����or��o�e�s������

��r���s��uara�tee��a�a��st��a��ure��or����et��e
o��a�tuator

������ate�or����a��ro�e���or��a����o�e�s
��tegor� � �or ot�er �o�e��

Sp���������������������

���� �p to ��tegor� �

6 



Kinetro� Spring Units � ��er�ie�

��ge � o� � ����S ��� ������

��teri�� Spe�i�i��tion

Sprin� Ca�in� �o�e�s �� � �� press�re �ie���st in �� �� �in� ���o��
�o�e�s �� to �� in ����ini�� ���o��

�ini�� �po�� t�er�oset po��er�
Sprin� ��o�� t�pe spring stee��
S��ar� Stee�� �in� p��te��
���n� ����� ����p�� �n�� ��e�se see Sing�e ��ting Spring �et�rn ��t�s�eet

�e���e �ri�e Spring Units

���� Up to ��tegor� �

Si�p��� ����an� �ir�������n� in��r�a��

����ip�� �S� ���n�in� ��an�� ���� �ri��in�� ��r
�a�� �����

�ar�� �S����� ���pa�i��� ���ar� �ri�� ��r ����
������

�a��� ��a� ������a���r��i�� ����� in ���n�in� �a��

���a�� ��rra��� in��r� �ri�� �p�i�n� a�ai�a���
��r �a�i��� �ir��� ���n� ����i�i�i�� �n ����
������

���p�r p�a��� a�ai�a��� �� �n��r� �a��
�an��in�

Sa�� r��ia���� ��n���i��� ����� ��a��� �prin�
�ni� a� �n �a����ri�� �ni��

�e�t�res

�or��es �re i�enti��� to st�n��r� ���e��ri�e �nits�

�ire�tions o� spring ��tion �re �s �es�ri�e� ��o�e� �e���e �ri�e spring �nits �re �����s
�esigne� to �e �o�nte� �et�een t�e ��t��tor �n� t�e �pp�i��tion� �onse��ent��� � �e���e spring
�esign�te� ���o���ise� �s � sep�r�te �o���e �i��� ��en �o�nte� �e�o� �n ��t��tor� res��t in �
���o���ise� �sse����� �e���e �ri�e springs �re not �esigne� to inter���e �ire�t�� �it� �o����r
s�it�� �o�es� positioners et��

�S����� �St�r� �ri�es

�e���e �i�s���re �st�r� �ri�e spring ��i��s��e �nits �re ���i����e �or �o�e�s �� to ���
St�r �ri�e �nits �re spe�i�ie� �� ���ing � ��� to t�e �����S� �o�e� e�g� �or � st�n��r� �o�e� �� ��t��tor
�it� � �e���e st�r �ri�e� � reg���r ������� �o�e �e�o�es ��������

Serr�te� �ri�es

�e���e serr�te� �ri�e spring ��i��s��e �nits �re ���i����e �or �o�e�s ��� ��� ��� �� � �� to gi�e
���i��� �o�nting ��e�i�i�it��
   �e�t�res in����e�

� ��n ���o��o��te ��rge �i��eter ����e ste�s
� �eep �o�e in s���t �or �ong ����e ste�s
� �re�ision st�in�ess stee� inserts
� �o��on intern�� �ri�e s��pes ���i����e
� S��e spring ��n �e �se� �it� �i��erent ����e t�pe�si�es
� �� teet� ���o� ��n� �i��erent orient�tions
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2.

3.

4.

5.

6.

8.

9.

10.

11.

12.

16.

18.

�.

1�.

13. 15.

14.

Kinetro� Contro� Units & Top��o�nt ���essories

���e � o� � ����� ��� �U����

1. ������ ���������
�i�es �is��� in�i��tion o� ����e position �s st�n��r�
e��ept �o�e�s ���� ��� ��� ��� ��� �� �n� ���
2. ����� ���� �������
�i�es ���� �n� o�er�e�� position in�i��tion� ���i����e
on ��t��tor �o�e�s ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
�i�it s�it�� �o�es� �� positioners� �� positioners�
�� positioners �n� ��� �o�e�s�
3. ��� ����������
������ e�e�tri��� si�n�� �ontro�s ��in �ir s�pp�� to
pne���ti� positioner �s ��tern�ti�e to �ir si�n�� �ontro��
4. �� ����������
����psi ������ ��r� �ir si�n�� �ontro�s ��in �ir s�pp��
to t�rn� stop or �o�� t�e ��t��tor ��ne in proportion��
response to t��t �ir si�n��� �i�it s�it�� �n� �n��e
retr�ns�it options ���i����e�
5. �� ���������������� ����������
� sin��e �nit �i�es s�oot� ����r�te �ontro� in
response to � ������ si�n��� �i�it s�it�� �n�
�n��e retr�ns�it options in s��e �o�sin��
6. ��3 ����������
� �osition oper�tion or ������ �o����tion� ��st�
s�oot�� pre�ise �ontro� �n� resi�ient to poorer ����it� �ir�
�i�p�e set �p� ��i�� ���i�r�tion �n� �oop po�ere� �n��e
retr�ns�it �s st�n��r��
�. ��������� ����� �3 ������ ����������
�ro�i�es t�e s��e ��si� options �s t�e �� �ositioner
��t in � ����e proo� en��os�re �it� �T��
�ppro����
8. ������� ����� ������ ���
�e�t�erti��t �nit �it� �p to � s�it��es �or re�ote
position in�i��tion or �ontro� �se� �ption�� s�it��es
�or ����e proo��e�p�osion proo� nee�s �n� �i��
�isi�i�it� C�e�r Cone �onitor�
9. ��������� ����� ����� ������ ���
�ro�i�es t�e s��e ��si� options �s t�e ����U��
��it�� �o� ��t in � ����e proo� en��os�re �it� �T���
�� �n� ��C �ppro���s�
10. ��������
�ption�� inte�r�� pne���ti� so�enoi� ����e �or
��t��tors� ��rio�s e�e�tri���� en�iron�ent�� �n�
e�p�osion proo� re��ire�ents �o�ere��
11. ��������
�� si�es �o�erin� tor��e r�n�e ��� �� �� ��� in� to
����� �� �������� ��� in�� �per�tin� �ir press�re
r�n�e ��� ��r ��� psi� to � ��r ���� psi�� ����st���e
stops �s st�n��r�� �estri�te� tr��e� stops �n� �������
�ersions ���i����e�
12. 180� ���������
Co�p��t �nits �i�e �onst�nt tor��e o�tp�t t�ro���
to ���� tr��e��
13. ��������� ������ ������ �����
C�o�� t�pe sprin� ret�rn �i�es re�i���e ��i��s��e
oper�tion �it� �i�� tor��e o�tp�t t�ro���o�t sprin�
stro�e� �et ��s e�s� ����st�ent to s�it �pp�i��tion�
14. ������� ��������� ������ ������ ����
C�o�� t�pe sprin� ret�rn �nit �it� t�e ��i�it� �or t�e
�ire�tion o� t�e sprin� to �e re�erse� �it� on�� si�p�e
too�s �n� �o�p�ete� in �in�tes � �o�e�s ��� ��� �� &
�� on���
15. ������ �� ������
��tente� sprin� �nit to pro�i�e ����r�te ����st���e
port tr��e� position on �oss o� �ir�si�n���
16. ��� �������
T�e p�tente� ��� ���ptor pro�i�es e�s� �on�ersion
�ro� � Kinetro� ���e �ri�e to �n ��� ���n�e inter���e
�or ��ti��te �o�ntin� ��e�i�i�it��
1�. �������
�e�re� ��n��� o�erri�e on ��� �o�e�s �ro� �� to ��
e�����in� �o�e� ���
18. �������� �������
� �o�pre�ensi�e r�n�e o� �r���ets pro�i�es �or �ost
����� p��� �n� ��tter��� ����es�

�������� ������� ������� ������ �������� ��� ������� �������� ������
���e�se see sep�r�te ��t� s�eets �or in�i�i���� ite�s�

�o����r �����n Contro� Units
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Kinetro� Contro� Units & �o���o�nt ���essories

���e � o� � ����� ��� �U����

���

��� ��U��
����� K��
����������

�� �C�U����                           �� �C�U����

����� ��U���
���UC��
����������

����� ��U���
���UC��
������

�� ��

�� C���� C���

�� ��

��� ��
��U�� K��
����������
���� �����

�� ���

�� ���

����� ��U��� ���UC��
��� ����������
�������

�� U������

�o�e�s �� & ��

�o�e�s �� to ��

���               �� ��

��� ��U��
����� K��
����������

�� �C�U����

�� ��
���� �� �� ���
�� ��
���� �� �� ���

�� C���� C���

����� & �� U�������� �CC������
��U����� ������� K���
���������� & ����������

�� �C�U����
���� �� ��U���

�� �C�U����
���� �� ��U���      �� �C�U����

      ���� �� ��U���

�� �C�U����
���� �� ��U���

�� �C�U����
���� �� ��U���

����� ������ �� �� �� �������� �C�U�����
��� ������ ���� ��������� ��U� �C���� ��
���������� ����� �������� ������������ ��
����� ���� �����������

�� �C�U����
���� �� ��U���

�� U������ �� ���

�o�e�s �� to ��

�� �C�U����

���

K�������
���C���� ��

K�������
���C���� ��
����� ������
���� & ��� �����

�� �C�U����

��� ��� �� & �� U�������� �CC������
��U����� K�� ���������

�� �C�U����

����� ��U���
���UC�� ������
���� & ��� �����

K������� ���C���� ��
����� ������ ���C�U���
���� ���C���� ���

K������� ���C���� ��
����� ������ ���C�U���
���� ���C���� ���

K�������
���C���� ��

K�������
���C���� U������

�� �C�U����

�� U�������� �CC������
��U����� K�� ���������

�� U�������� �CC������
��U����� K�� ���������

�� �C�U����

K�������
���C���� ���

�������� ������
�� �C�U����

�� �C�U����
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Page 1 of 4 W���� �4� ������

��� �otion
�ee��a�� ��aft

�ee��a�� �a�

��oo� �a��e

�ero
A���ster

��e�i��e
�ia��rag�

�ee��a��
��ring

�ange
A���ster

�or�e �a�an�e
�e�er

�o
A�t�ator

���a�st

������

�igna�

Press�re
��1��si

Schematic
Functional
Dia��am

�ee��a��
�in�age

��e AP Positioner is �esigne� to �ri�e a rotar� or �inear
a�t�ator to a �osition set �� a ��1� �si ���� to 1�� �ar�
signa� an� �o�� it t�ere �nti� t�e signa� ��anges� W�en a
signa� �ress�re is a���ie� to t�e �ia��rag� it �o�es t�e
for�e �a�an�e �e�er ��o���ise against t�e tension of t�e
fee��a�� s�ring� ��is �o�es t�e s�oo� �a��e� s�����ing air
�ress�re to one si�e of t�e a�t�ator ��i�e e��a�sting
tra��e� air fro� t�e ot�er si�e� ��e fee��a�� s�aft fo��o�s
t�e �o�e�ent of t�e a�t�ator an� t�rns t�e �a� �o�nter
��o���ise� ��s�ing t�e �a� fo��o�er an� in�reasing t�e
tension on t�e fee��a�� s�ring �nti� it �a�an�es t�e for�es
on t�e �ia��rag� an� �o�es t�e s�oo� �a��e to its �o��
�osition�

��e in��t signa� an� �esire� �osition is �eter�ine� �� t�e
�a� �rofi�e� A �a� gi�ing ����� o�t��t �o�e�ent �inear��
�ro�ortiona� to a ��1� �si �����1�� �ar� signa� is stan�ar��
an� a��ost an� �esire� ��ara�teristi� �an �e s����ie� to
or�er� if it �annot �e fo�n� in t�e �ist of e�isting o�tions
�onta�t Kinetro��

��eration

��e AP �ositioner �o�es an a�t�ator to a
�osition set �� a ��1��si �ontro� signa�
an� �o��s it t�ere� �ts feat�res are�

Fa�t���mooth��accu�ate��e��on�e

Sim�le��all�mechanical��unction��o�
un�eata�le��elia�ilit�

�h�ee��lo��o�tion��to�o�timi�e�cont�ol
on�all�actuato���i�e�

�ni�e��al�a��lication
��e �nit �an �e �o�nte� in an�
orientation on to an� ��arter�t�rn or
�inear a���i�ation

�a����et�u�
��i�� �a�i�ration an� re�ersa� of
rotationa� sense ���o���ise an� �o�nter
��o���ise� �it�o�t s�e�ia� too�s or �arts
��ange

�������������������a���o�e���e��ion�
a�aila�le

�a�il���et�o�itte��inte��al�mo�ule
o�tion��inclu�e�

��o �ire 4����A ang�e retrans�it
�insi�e t�e sa�e �ase�

�e��ani�a� or in���ti�e �i�it s�it��es
�genera� or �a�ar�o�s areas�

4����A ��P �on�ertors �genera� or
�a�ar�o�s areas�

��ear �one �is�a� �osition in�i�ator
�genera� or �a�ar�o�s areas�

��� ���g o�tion for retrans�it �onne�tion

�o� ��4��� � �4���� an� �ig� �1���� � �1����
te��erat�re �ersions a�ai�a��e

�ai� �o�� o�tions a�ai�a��e

��oi�e of �o�nt o�tions � see o��osite

�eathe���oo���com�act�an���o�u�t
metal�hou�in�

�i��ation�an���hoc���e�i�tant�to���

�uilt�in��o�t���o���i�nal�ai���u��l�
an���au�e�connection�

�����������������itch�o�tion�a�aila�le

A��� �� to �ategor� 1
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Kinetro� AP Positioner

Page � of 4 W���� �4� ������

�i��Su��l� instr��ent ��a�it� ��r��

��ean� oi� free� ��� to � �ar�
��� �si to 1�� �si� stan�ar��
�ons��t Kinetro� for �o�
�ress�re a���i�ation

Si�nal ��1��si �����1�� �ar�

stan�ar�� �ons��t Kinetro�

for s��it range� ���� �si et��

�ont�ol��e��on�e ����� �inear o�t��t

stan�ar�� �ons��t Kinetro�

for ot�er ��ara�teristi� �a�
o�tions

Sen�iti�it� �etter t�an ���� of s�an�

���te�e�i� �etter t�an ���� of s�an�

De�iation �ess t�an 1� of s�an�

��om�linea�it�

Flo��ate���������a� AP� ��� s�f� ���n���in�

�P� 1��� s�f� ����n���in�
�P� ���� s�f� ���4n���in�

��e�atin� ����� to ����� ��4�� to �1����� �tan�ar�

�em�e�atu�e��an�e ����� to �1���� ��4�� to ��1���� �ig� �e��

                                                  �4��� to ����� ��4��� to �1����� �o� �e��

�ei�ht ��� �g � ��� ��

�ate�ial� � �ase an� �o�er � �in�

a��o�
� s�oo� an� �iner � stain�ess
stee�
� �ia��rag��
� reinfor�e� �o���ret�ane

�stan�ar��
� f��oro�ar�on r���er

��ig� te���
� si�i�one r���er ��o� te���
� fee��a�� s�ring � stee�

Fini�h e�o�� t�er�oset �o��er

�nclo�u�e��atin� �P�4

�ut�ut��o��ue sa�e as �o���e a�ting or

s�ring ret�rn a�t�ator�
W�en �ontro��ing fast
�o�e�ent of inertia �oa�s
�ons��t Kinetro�

��e AP �ositioner �an �e �ire�t�� �o�nte� on
stan�ar� Kinetro� �o�e�s ��� ��� ��� ��� 1��
1�� 14 an� 1� a�t�ators� �ot� �o���e a�ting
an� s�ring ret�rn� gi�ing an asse���� �it� no
e�terna� �����ing� �iring or �e��ani�a�
�onne�tions an� t�e �est in �ire�t �a���as�
free �ontro�� �o�nt �its are a�ai�a��e for
�o�e�s 1�� 1�� �1� �� an� ���
A�ternati�e��� �is�rete �ersions �o�nt on an�
a�t�ator �sing ������� ��4� �A��� �ri�e�
or Kinetro� �a�e s��are �it� �o�nting
�ra��ets� �eat a�a�tations for �inear ���in�ers
are a�so a�ai�a��e � �ons��t Kinetro� for �etai�s�

��e�ifi�ation

�ra�e� �i�es

���terna��� �i�e� fro� AP �ositioner to a�t�ator

�a� ��tions
�i�ing t��i�a� �ontro� ��ara�teristi�s� �onta�t
Kinetro� for �etai�s of ot�er o�tions or see ��11��

�r�ering �o�es

�a�imum��i��ation��ole�ance 4�� 1����

�����on�e�te����tion� � ��ease see ��P �ata s�eet

� ��ese refer to t�e �o��ination of Kinetro� a�t�ator �it� AP
�ositioner � not ��st t�e �ositioner �erfor�an�e

�o�el �� �� �� �� �� �� �� ��

�eg��e� 1�� �� �� 4� �� �� 1��� ���

�o�el ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

�eg��e� �� 1��� ��� ���� 11�� ��� ��� 1��

�i��Si�nal
�lect�ical
Si�nal

�ut�ut
�o�ement

�ha�acte�i�tic �am��o�

��1� �si
����1�� �ar

4����A ����� �inear ��1A

����si
������� �ar

4�1��A ����� �inear ���A

��1� �si
��4���� �ar

��1��A ����� �inear ���A

��1��si
����1�� �ar

1�����A ����� �inear ��4A

��1� �si
����1�� �ar

4����A ����� �inear ���A

��1� �si
����1�� �ar

4����A ��4�� �inear ���A

��1� �si
����1�� �ar

4����A �����
Pro�ortiona�

��o�
���A

��� �si
������� �ar

4�1��A �����
Pro�ortiona�

��o�
���A

��1� �si
����1�� �ar

1�����A �����
Pro�ortiona�

��o�
����A

��1� �si
������� �ar

4�1��A ����� �inear ��1�A

��1� �si
����1�� �ar

1�����A ����� �inear ��14A

�n�ut��ont�ol

�a�i��� �e�o�it� �no �oa�� at ��� �ar � �� �si

�a��e �i�es
A� �tan�ar�
�� �e�i�� ��o�
�� �ig� ��o�

�

� �ot a�ai�a��e �it� A��� a��ro�a�

����ear �one �onitor
A���ear �one �onitor � A���

A�t�ator
�o�e�
�� � ��

A�t�ator
Asse����

�� �o a�t�ator
4� A�t � Pos ��� � �P
�� A�t � Pos ���
�� A�t � Pos ��
�� A�t � Pos �� � �P

Ang�e �etrans�it

�� �one
1� A� ��� � �on��it�
�� A� �� � �on��it�
�� A� ��� � ��� ���g�
4� A� �� � ��� ���g
�� A� ��� ��
     A��� A��ro�e�
�� A� �� ��
     A��� A��ro�e�
�� �o A� � A���
     A��ro�e�

�ea�s� �ia��rag�s
� Porting

�� �nterna� Ports ��r
�� �nterna� Ports �iton
�� ��terna� Pi�ing ��r
�� ��terna� Pi�ing �iton
�� �nterna� Ports �i�i�one
�� ��terna� Pi�ing �i�i�one

�A���
��is�rete �n���

�� Kinetro�
�� �A���

� � �

��ring �et�rn
�r �is�rete

�� �o ��
�� �� ��
�� �� ���
4� Pos on�� ��� � �P
�� Pos on�� ���
�� Pos on�� ��
�� Pos on�� �� � �P
A� �� ��� ���� ��� �� � 1��
�� �� �� ���� ��� �� � 1��

�i�it ��it��
�� �o ��
1� � � �� �ro�
     A��� �at 1
�� � � Pne��ati�
4� � � �� �e�� ��
�� �� � �4� � a� �ro��
�� � � �� � �� �ro��
�� 4 � �� �e�� ��
�� � � �� �e�� ��
     A��� �at 1
�� ��o� �o�nt

��P
�� �o ��P
1� �on �a�ar�o�s �
     ��� ���g
�� ��� ��at ��
�� �����A����
     ��� 1 �P or ���
4� �on �a�ar�o�s �
     �on��it�
�� ��ia ��at ��

�A� �a��e is s����ie� �it�
a�� si�es �� to an� in�� ��
��� �a��e is s����ie� �it�
1��1�
��� �a��e is s����ie� �it�
si�es 1����

������ �P������A��� ��������� �����W���
�e�o��en�e� s�ring �nit for �o�e� 14 a�t�ator is 4��� t��e�
��is s�o��� �e �o�e� 1�    4�AP or 1�    4�AP instea� of t�e
�s�a� 1�    AP or 1�    AP� ��e sa�e a���ies to ot�er s�e�ia���
�o�e� s�ring asse���ies�

11 



Kinetro� EL E�ectropneumatic Po�itioner

Pa�e � o� � �E��� ��� ������

Fast� smooth and pr���s� �ontro� �rom a
d���ta� ��r���t and proport�ona� s�r�o
�a���

��mp�� t�m� sa��n� ����d s�t �p
�uic� ca�i�ration �ia pu�� �utton� an� LE�
�ee��ac� an� ea�� re�er�a� o� rotation
�en�e �c�oc��i�e�counter c�oc��i�e� �it�out
�pecia� too�� or part� c�an�e�

�n���rsa� app���at�on
��e unit can �e mounte� in an� orientation
on to an� �uarter turn or �inear app�ication
�� connection �ia a ����� or Kinetro�
��uare inter�ace�

�oop po��r�d
�o �eparate po�er nee�e�� �u�t a ����m�
�i�na� p�u� air �upp���

�nt��ra� opt�ons � �as��� r�tro��tt�d
mod���s �n���d��
� t�o �ire ����m� i�o�ate� an��e retran�mit
� mec�anica� or in�ucti�e po�ition in�icator

��itc�e� ��enera� or �a�ar�ou� area��
� ��ear �one �i�� �i�i�i�it� in�icator
� ��rea�e� con�uit entrie� or ��� p�u�� �or

e�terna� connection�

�ntr�ns��a��� sa�� appro��d opt�ons

��ath�rproo�� �ompa�t and ro��st m�ta�
ho�s�n�

��ro �a���ash �o�p��n� ��th �as���
ad��sta��� s��t�h str���rs

���rat�on and sho�� r�s�stant to ��

����t �n �a��� ports���t�rna�
�onn��t�ons

��e EL po�itioner contro�� air��o� to an
actuator an� mo�e� it to a po�ition �etermine�
�� a ����m� �i�na�� �t� �eature� are�

�imp�i�ie� �unctiona� �ia�ram o� EL Po�itioner

��e EL po�itioner u�e� a uni�ue �o� po�er proportiona�
�er�o �a��e to contro� t�e po�ition o� a �uarter�turn
actuator�

��e microproce��or in t�e �oop�po�ere� ����m�
po�ition circuit rea�� t�e �i�na� �ia one c�anne� o� a
����it ��� con�erter� rea�� t�e po�ition �o�ta�e �rom
t�e �ee��ac� potentiometer �ia t�e �econ� c�anne� o�
t�e ��� con�erter� an� compare� t�e t�o� �� it �etect� a
po�ition ��ic� i� �i��erent �rom t�at re�uire� �� t�e
�i�na�� it c�an�e� t�e output to t�e �er�o �a��e� in or�er
to �ri�e t�e actuator in t�e �irection re�uire� to reac�
t�e correct po�ition� �� t�e actuator mo�e�� t�e
�ee��ac� potentiometer �o�ta�e c�an�e� an� t�e
microproce��or continua��� ca�cu�ate� t�e a��u�tment�
re�uire� �or t�e �er�o �a��e in or�er to �ui�e t�e
actuator accurate�� into po�ition� ��e microproce��or i�
pro�ramme� �it� a �op�i�ticate� �ut compact
a��orit�m ��ic� a��o�� t�i� critica� ��namic �a��e
a��u�tment to �e ma�e correct��� ��i� in turn �i�e�
optima� re�u�t� �it� an� actuator��oa� com�ination �
��o� or �a�t� �o� or �i�� �riction� �o� or �i�� inertia� ���
can �e optimi�e� �� tunin� t�e P���� an� ���P
parameter� �ia t�e po�itioner circuit pu�� �utton��

�peration

��E� �p to �ate�or� �
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Kinetro� EL E�ectropneumatic Po�itioner

Pa�e � o� � �E��� ��� ������

����� ����L��LE �� �� �E������

��e EL po�itioner can �e �irect�� mounte� on
�tan�ar� Kinetro� actuator mo�e�� �� to ���
�ot� �ou��e actin� an� �prin� return� �i�in�
an a��em��� �it� no e�terna� pipin�� �irin�
or mec�anica� connection� an� t�e �e�t
�ac��a�� �ree contro�� �ount �it� are a�ai�a��e
�or mo�e�� ������ ��� �� an� �� actuator��

��ternati�e��� �i�crete �er�ion� mount on an�
actuator �ia ������E ���� ����� �ri�e� or
Kinetro� ma�e ��uare� �it� mountin� �rac�et�
�pecia� a�aptation� �or �inear c��in�er� are a��o
a�ai�a��e � � con�u�t Kinetro� �or �etai���

��e EL Po�itioner ��E� appro�a� inc�u�e� t�e
�ittin� o� a �pecia� �er�ion o� t�e popu�ar
��ear �one �i�� �i�i�i�it� monitor�

�r�erin� �o�e�

��r ��pp�� in�trument �ua�it� ��r�� c�ean� oi� �ree
��a�� ����� ��� ������������� ��� to �
�ar ��� p�i to ��� p�i�� �on�u�t

Kinetro� �or ��m in�et air �i�ter option

���na� � ����m�� re�uirin� ma� �� to �ri�e

t�rou�� po�itioner circuit

�ontro� �� ���� po�itionin� �it� one �inear an�

��spons� �� non ���inear pre�e�ecte�
c�aracteri�tic� a� �tan�ar�� �on�u�t
Kinetro� �or t�e �o��o�in� �er�ion��
i� �ineari�ation o� �utter��� �a��e
c�aracteri�tic�
ii� Pre ���e�ecte� tra�e� time e�ten�ion
option ��it� acti�e �ee��ac� contro�
o� tra�e� �pee��

iii� cu�tomi�e� re�pon�e�

��ns�t���t� �etter t�an ���m���

��st�r�s�s �etter t�an ���� o� �pan��

��p�ata����t� �etter t�an ���� o� �pan��

����at�on �e�� t�an ���� o� �pan��
�rom ��n�ar�t�

F�o�rat� ��� �c�m��� ��m � ��� �ar

�p�rat�n� ������ to ����� � ����� to �������
��mp�rat�r�

�d��stm�nts �o� � �i�� point� ��e�ine ran�e��
proportiona� �ain� �e�ocit�
proportiona� �etpoint a��ance

��ampin��

����ht ���� �� � ��� ��

�at�r�a�s ca�e an� co�er �� �inc a��o�
�poo� an� �iner �� �tain�e�� �tee�

F�n�sh epo�� t�ermo�et po��er

�n��os�r�
�at�n� �P����E�� ��
 �P����E�� � ���

�a�imum �e�ocit� �no �oa�� at ��� �ar � �� p�i
�irect mount �rom EL po�itioner to actuator

�E�terna��� pipe� �rom EL po�itioner to actuator

�od�� �� �� �� �� �� �� �� ��

�e���ec ��� �� �� �� �� �� � ���

�od�� �� �� �� ��� ��� ���

�e���ec �� �� �� �� �� ���

�od�� ��� ��� ��� ��� ��� ���

�e���ec ��� ��� � � ��� ���

�peci�ication�pp�ication

�ra�e� �ime�

E�amp�e��
�������EL����
� �i�crete cc� EL�it� �����
�ri�e

�������EL�����
� cc� ELon ��� actuator � L� �
��ear �one

�ounter c�oc��i�e on ri�in�
�i�na� i� �etermine� �oo�in�
�o�n on po�itioner

�ctuator
�o�e�
�� � ��

�ctuator
���em���

�� �o actuator
�� �ct � EL cc�
�� �ct � EL c�

� �

�prin� �eturn
or �i�crete

���o ��
���� c�
���� cc�
��Po� on�� cc�
��Po� on�� c�
���� cc� ���� ��� �� � ���
���� c� ���� ��� �� � ���

Limit ��itc�

�� �o L�
�� � � �� pro�
     ��E� �at �
�� � � �� mec� L�
     ��E� �at �
�� � � ���� � �c pro���
�� � � ����� � �c pro���

��ear �one
�onitor

��ptiona��

�

�����
��i�crete �n���

�� Kinetro�
�� �����
E� E�terna�
     Pipin� ��r

�

��� p�u�

�� �on�uit Entr�
�� ��� P�u������
E� E��au�t
      �ani�o�� �it�
      �on�uit Entr���
      �not a�ai�a��e
      �it� ��� p�u���

�n��e �etran�mit �
��E� �ppro�e�

�� �one
�� ��o�ate� ��
�� �� ��E�
�� �� ��E� �it� ��

�� ��e�e re�er to t�e com�ination o� Kinetro�
actuator �it� EL po�itioner �� not �u�t t�e po�itioner
per�ormance

���  �it� e��au�t mani�o�� �itte� � e��au�t porte�
to �r� area� �onitor � e��au�t mani�o�� re�uire�
to ac�ie�e �P����E�� �
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Kinetro� DP3 Positioner

Pa�e � o� � ���D� ��� ������

��e DP3 is a �ositioner t�at is �a�a��e o� �o���atin� �it� an e�terna� �e�an� si�na� �ontro� �������
or e�terna� �otentio�eter�� ��t ��i�� �an a�so ��n�tion as an ������ �e�i�e i� re��ire� to si����
�ri�e a �a��e ����� o�en���ose�� �t �an a�so �e �on�i��re� to �o�e to a �ser �e�ina��e inter�e�iate
�osition �it�o�t t�e nee� �or an� e�terna� �e�an� si�na� �ontro��

��eration

�ast� s�oot� an� �re�ise �ontro� �ro� a �i�ita� �ir��it

�i���e ti�e sa�in� �ie�� set �� � ��i�� �a�i�ration �ia
��s� ��ttons an� ��D stat�s in�i�ation

3 �osition o�eration or ������ �o���ation

�esi�ient to �oorer ��a�it� air ���ass ������

�nterna��� en��ose� so�enoi� �a��es ��o�e�s ������
��terna� so�enoi� �a��es ��o�e�s �� � ���

�nte�ra�� �oo� �o�ere�� an��e retrans�it is iso�ate�
�ro� �ot� �e�an� si�na� an� �o�er s�����

��rin� ret�rn� �o���e a�tin� �ai� �ree� �ai� �o�� an� �ai�
�o�n o�tions a�ai�a��e

�i�na�� �o�er an� air �ai� �o�� o�tions

��ee� �ontro� �ia inte�rate� sn���ers
�ast to en� sto� an� �ast �ositionin� o�tions a�ai�a��e

�eat�er�roo�� �o��a�t an� ro��st �eta� �o�sin�

��en t�e ��P� ter�ina� is ener�ise�� t�e �nit �i�� �ri�e to t�e ���� en� o� tra�e� sto�� ��en t�e �D����
ter�ina� is ener�ise� t�e �nit �i�� �ri�e to t�e �� en� o� tra�e� sto��
�ner�isin� t�e ���D� ter�ina� a�ti�ates t�e �ositionin� ��n�tion an� t�e �nit �i�� �ri�e to t�e re��ire� �osition
�e�an�e� �� one o� t�e t�ree �et�o�s �e�o� �se�e�ta��e in ��nsta��ation �et�����

��e a���ne� en�a�s��ate� �i�ita� �ir��it �as a 3���tton �i�ita� set �� �it� �� ��Ds �ro�i�in� in�i�ation o� �nit
stat�s� �t �o�es �it� ��i�� set �� an� �re�ision set �� so t�at t�e �nit �an �e �a�i�rate� to t�e �e�e� o�
a���ra�� re��ire� �or t�e a���i�ation� ��e ne� �ir��it o��ers ��� �� as stan�ar�� an a��itiona� P�� �i�� a��o�
���� to ���� a� s������

a� � � ���� ��rrent �e�an� �oo��
�� Potentio�eter �o�ta�e�
�� �nterna� set �oint ��osition �e�ine�

��rin� set����

��en �sin� � � ���� or �otentio�eter
�o�ta�e� t�e ���D� ter�ina� �an �e
�onstant�� ener�ise�� �it� t�e �osition
�ein� a���ste� �� a�terin� t�e � � ����
��rrent or t�e �otentio�eter �o�ta�e�

�ast to en� sto� or �ast �ositionin�
o�tions are a�ai�a��e ��i�� �se
a��itiona� so�enoi�s to �o�e �aster ��i�st
�aintainin� t�e �ositionin� a���ra���
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Kinetro� DP3 Positioner

Page 2 of � ���D� ��� ����2�

��e�ifi�ation

Actuato� s���s  �o�e�s �� to ��

�u���� �o�ta��  2�� �� � ���

��t�o��    ���� a� to 2��� a�� �� � ����

�o��� �o�su��t�o� Positioner ���� �a�
�o�enoi�s 3�� �a� �er so�enoi�

����at���   �2��� to ���� ����� to ������
������atu�� �a��� �or a�ternati�e te��erat�re o�tions
     �onta�t Kinetro�

����at��� ���ssu�� 3�� to ��� �ar ��� to ��� �si�

A�� �u����   ��st �e reasona��� ��ean an� �r�
an� to ��a�it� ��ass ����� ����
���3����
��is i���ies 2� �i�ron �a� �arti��e
si�e� ��� �e� �oint �a�i��� �or
�o�er t�an a��ient te��erat�re
�e�o� ���� an� 2��g����i� �etre
�a�i��� oi� �ontent�

����� o� ����at�o� �o�e�s �� to ��� � se�on�s

��n�oa�e� � �a�tor� �o�e� ���  �� se�on�s
�et�
     �o�e� ���  � se�on�s

��ee� is a���sta��e �o�e� ���  � se�on�s
�it� sn���ers
�e�en�ing on �oa� �o�e� 2��  � se�on�s

�o�e� 3��  � se�on�s
�o�e� �� � �� �sing
�� so�enoi�   �o�e� ���  �2 se�on�s

�aster o�erating o�tions are
a�ai�a��e � �onta�t Kinetro�

�u����t �oo�   � � 2��� � i��e�an�e 2�� o���
���ut    ��e�tri�a��� iso�ate� fro� a�� ot�er
     in��ts an� o�t��ts

�os�t�o���   �inearit� � �etter t�an �� or range
����o��a�c�
     Dea��an� � ��� to 3 � of range

�e�eata�i�it� � �etter t�an �� of
�ange

��a�� �a��� ��oc� ��� ��� to �o�e� ���
��

� ���� A����  ������ �o�tage � ���� to 2�� ��
��t�a�s��t

��t��t � � � 2� ���

�inear�� �ro�ortionate to ang��ar
�osition� e�e�tri�a��� iso�ate� fro� a��
ot�er in��ts an� o�t��ts� ��n�tions
�it� or �it�o�t �ositioner �ir��it
energisation

�����t    ��� �g � 3����� ��o�e�s �� to ���

�at���a�s   Pre�ision �ie�ast a���ini�� a��o�

����s�    ��o�� t�er�oset �o��er

��c�osu�� �at��� �P�� � ���� �

�r�ering �o�es
������ �P����� � � �� ��������
� � 2 � ����� P�������� �������
� � 2 � �PD� ��������
� � 2 � 2��2���a�� ���3����� P�������� ������
� � 2 � ������� P�������� ������
� � � � �PD� ��������
� � 2 � �PD� ���D P����D ��������
� � � � ����� P�������� �������
� � � � 2��2���a�� ���3����� P�������� ������
� � � � ������� P�������� ������
D � � � �PD� ���D P����D ��������
� � 2 2������a�� ��������� P�������� ������
� � � 2������a�� ��������� P�������� ������
� � � ���3���� 3����� P�������� ������
� � 2 ���3���� 3����� P�������� ������

�P���� ������ ��
D����� ������ ����
2 � �� ��
3 � �� ���
� � D� ��� �� ������ ����
� � D� �� �� ������ ����
� � �� ��� ��3� ��� �� � ���
� � �� �� ��3� ��� �� � ���

�������� ��������
� � ������� ���
� � ���� ���

 � � ����
� � ������
� � �������D

��PP�� �������
� � 2�� ��
� � ���� a� to 2��� a�

� � ��� �����D ��2��
3 � D�� ������ ��2� � ������ D�����
� � ���� �����D ���2� �P��

� � � � �

� � ����D��D ��D������
� � �������
� � �������� ��������� �������

��������
��D��
�� � ��

���� ��D�
� � ���� ���� D����� ������
� � �P���� ������
D � �����D���
� � ��������D

�P��D �P�����
� � ����D��D ���D��� �3 � ���
� � ���� ������ �P���� 2�� �� ����
     ���D��� �� � ��� ��� �D3�
     � ������� K�������
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Kinetro� VLS Limit Switch �o�

���e � o� � ����S ��� ������

���er� � wi�e r�n�e o� �i�n���in� o�tion� in � ����� enc�o�e��
corro�ion re�i�t�nt met�� c��e� ���i����e �or �irect mo�ntin� onto
Kinetro� rot�r� �ct��tor� or �i�crete mo�ntin� �i� �n in���tr�
�t�n��r� V���V�� inter��ce onto �n� m��e o� rot�r� �ct��tor�
���� to wire �n� �et �� with in���tri�� �t�n��r� ro���tne���
�ntern���� �itte� o�tion� inc���e �S �nter��ce �i�it�� comm�nic�tion
�n� � ����m�� ��wire mo����tin� �n��e retr�n�mit circ�it�

�he r�n�e o� �witch �n� termin�� �rr�n�ement� inc���e� � or �
�witche�� e�tr� connection� ���owin� �in��e �oint termin�tion o�
wirin� �or �imit �witche� �n� �o�enoi� ����e��
���� ���ro�e� �� � ���te�or� �� e���o�ion �roo� �n� �� i�
intrin�ic���� ���e ��c���e� ���te�or� ��� �nte�r�� �e��e� ��e�r
�one �onitor �n� re���reen L�� in�ic�tor o�tion� ���o �i�e hi�h
�i�i�i�it� e�tern�� �i���� in�ic�tion o� �o�ition�

��tion�

�i�crete V���V�� ������� inter��ce o�tion �or ��e with �n� in���tr� �t�n��r� rot�r� �ct��tor�

�nit� �e��e� to ��������� � ����� �nit� ��������� ��� ���� o�tion ���i����e�

�o���t corro�ion re�i�t�nt e�o�� ��inte� �iec��t �o�

���� �n� �cc�r�te �ettin� o� �witch �o�ition

���i����e �or �irect mo�ntin� to Kinetro� mo�e�� �� to �� ��or minim�m hei�ht�
�i�crete Kinetro� �� ����re �ri�e in�ert �or ��e with Kinetro� �ct��tor mo�e�� �� to ��

��ic� �cce�� � �o ��eci�� too�� re��ire�

�wo or �o�r c���e entrie� �� �t�n��r� to ���ow ��c� wirin� o� �o�enoi� ����e�

���ti��e �witch o�tion� ���i����e �or �ener�� �n� h���r�o�� �re��

�S �nter��ce ��� circ�it o�tion in�i�e �o� re��� �� to � �witch in��t�� �ri�e� �� to � �o�enoi��
�owere� �� ��� on�� ��ee Kinetro� �Si �nter��ce ��� �omm�nic�tion ��t� �heet �or more in�orm�tion�

�e�ice�et o�tion in�i�e �o� with ��rio�� networ� ��ee�� ���ow� � on � o�� in��t� �n�
�ri�e� �� to � �o�enoi�� ��ee Kinetro� �e�ice�et �omm�nic�tion� ��t� �heet �or more in�orm�tion�

��tion�� ��e�r �one monitor ���i����e

�nte�r�� L�� in�ic�tor ��m�� �n� �n��e retr�n�mit circ�it o�tion� �re ���i����e

Casing
�reci�ion �iec��t ���mini�m ���o�

Finish
��o�� thermo�et �ow�er

Seals
�itri�e r���er ��� rin� �e���

S�eci�ic�tion

Ca�le�en�������i�ns
� or � entrie�

��� � ��� �on��it thre��
or
��� ��S �on��it thre��

� ��� ���� ��� ������
��it� either con��it thre���

� ��� ��� �onnector
���� �on��it thre�� on���

���� �� to ��te�or� �
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S�i��h����e����
� intrin�ic���� ���e � wire in��cti�e �ro�imit� �en�or� �or
h���r�o�� �re�� ����� ��� ��� norm���� c�o�e��
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

S�i��h����e����
� �ne�m�tic �witche� with �mm ������� ���h in �ittin��
����� ��� ��� norm���� c�o�e��
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������

S�i��h����e����
�erti�ic�te� �nit to ����� ��� �� �� � e ��� �� �or h���r�o��
�re� �one �� � � � wire �witche� �or S����
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

S�i��h����e����
� � � wire micro�witche� �or S����
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

S�i��h����e����
� � � wire �ro�imit� �en�or� ������ �o�t� ��� ������ �o�t� ���
norm���� o�en�
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

S�i��h����e����
� � � wire �ro�imit� �en�or� ���� �o�t� ��� norm���� o�en�
with L�� �witch �t�t�� in�ic�tor��
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������

S�i��h����e����
� � � wire micro�witche� �or S����
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

S�i��h����e����
� � � wire in��cti�e ��otte� �ro�imit� �en�or�� norm����
c�o�e��
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������

S�i��h����e����
� � � wire �o�� ���te� cont�ct� intrin�ic���� ���e
micro�witche� �or S��� ����� ��� ���
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

F���������a�ings��lease��e�e����������

Kinetro� VLS Limit Switch �o�

���e � o� � ����S ��� ������

�eigh�

VLS � ���� �� � ���� ��

�e��e�a���e��ange

St�n��r� ����� to ����� ����� to �������

�i�h �em� Se��� �� to ����� �������

���o �ee �witch tem�er�t�re�

�����������S�F��
S����������C��S���C��S�����e�����

��l�age
�esis�i�e
��a�

��� V �� ���

��� V �� ���

�� to �� V �� ���

�� to �� V �� ���

�� to �� V �� ��

�� to ��� V �� �����

��������C������F�C���S
F���������S�S���������S

Ste��� �t�te t�n��ten ��m� �o�� � � ���

Ste��� �t�te in��cti�e �o�� � � ���

�e�� in��cti�e �o�� � � ���

Switch ��tion�

S�i��h����e����
� intrin�ic���� ���e � wire in��cti�e �ro�imit� �en�or� �or
h���r�o�� �re�� ����� ��� ��� norm���� c�o�e��
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

S�i��h����e����
� � � wire �o�� ���te� cont�ct� intrin�ic���� ���e
micro�witche� �or S��� ����� ��� ���
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

S�i��h����e����
� � � wire �ro�imit� �en�or� ������ �o�t� �� � ������
�o�t� ���
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

S�i��h����e����
�erti�ic�te� �nit ����� ��� �� �� � e ��� �� �or h���r�o�� �re�
�one �� � � � wire �witche� �or S����
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ����� to �������
���� �onitor m��t �e �itte�

S�i��h����e����
� � � wire in��cti�e �ro�imit� �en�or� ����� �o�t� ��� norm����
o�en�
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

S�i��h����e����
� � � wire in��cti�e �ro�imit� �en�or� ����� �o�t� ��� norm����
o�en�
�m�ient tem�er�t�re r�n�e ����� to ����� ������ to �������

�le����ni�s����i�n��������
�S inter��ce o�tion� �re ���i����e with �oth the two �n� �o�r
entr� Kinetro� VLS Limit Switch �o�� ��tion� � to � ���ow �or
�i��erent e�ten�e� ���re��in� o�tion��

�le����ni�s����i�n����
�wo or �o�r w�� VLS Limit Switch �o� �itte� with �otentiometer
���K ohm� con��cti�e ����tic t��e��

�le����ni�s����i�n����
�wo or �o�r entr� VLS Limit Switch �o� �itte� with �n��e
retr�n�mit� �oo� �owere� two wire circ�it ����e� ����m�
c�rrent� �ro�ortion�� to ����� �o�ition o� �ct��tor�

�le����ni�s����i�n����s�an�a�����
�wo or �o�r entr� VLS Limit Switch �o� witho�t �S inter��ce
c�r�� �n��e retr�n�mit or �otentiometer�

� �or more �et�i�� on ��ectronic� o�tion� �ee Kinetro� ��i
�nter��ce ��� �omm�nic�tion ��t� �heet

�igh��e��e�a���e����i�n
� � V� or � � V� micro�witch hi�h tem�er�t�re o�tion ��it���e

�or ����� � ����� �or � m��im�m o� � ho�r� e��o��re�

���i����e with �oth Kinetro� �� �ri�e or �� ��m�r �i�crete�

�ont�ct Kinetro� �or ��eci�� or�er co�e� �n� �rice��
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Kinetro� Exp�osion Proof Li�it ��it�� �ox

P��e � of � �E��� ��� ������

��e Exp�osion Proof Li�it ��it�� �ox offers � �i�e r�n�e of
si�n���in� options in � �o�p��t �orrosion resist�nt ����ini��
���o� �o�sin��
���i����e for ��ose � �o�ntin� onto Kinetro� ��t��tors or �is�rete
�o�ntin� �i� � Kinetro� �� s���re or in��str� st�n��r� ������E
interf��e onto �n� ���e of rot�r� ��t��tor� E�s� to �ire �n� set
�p �it� tr�e in��stri�� ro��stness�

�ntern���� fitte� options in����e �� interf��e �i�it�� �o���ni��tion
�n� � ������� ���ire� �o����tin� �n��e retr�ns�it �ir��it� ��e
r�n�e of s�it��es �n� ter�in�� �rr�n�e�ents in����es � or �
s�it��es �n� extr� �onne�tions � ���o�in� sin��e point ter�in�tion
of �irin� for �i�it s�it��es �n� so�enoi� ����es� ��is pro���t is
���i����e to �o�nt on Kinetro� �o�e�s �� � ���

�ptions
�is�rete ����� �ri�e for �se �it� ������E ���� rot�r� �ri�e ��t��tors

�i�e r�n�e of �or���i�e exp�osion proof �ppro���s in����in� �E�E�� ��E� � ��
�for ��� � ��n���� � ��� in one �e�i�e

��� �nits prote�te� to �P�� � �E�� �� � ��PE ��

�ttr��ti�e� f�n�tion�� �n� p�rt�sp�eri��� profi�e� �o��st �orrosion resist�nt�
�no�ise� � epox� p�inte� �ie��st ����ini�� ���o� �o�sin�

��ose � �o�nt to Kinetro� ��t��tor �o�e�s �� � �� for �o� profi�e

�is�rete Kinetro� �� s���re �ri�e insert for �se �it� Kinetro� ��t��tor �o�e�s �� � ��

� or � ����e entries ���i����e to ���o� ���� �irin� of so�enoi� ����es

�p to � s�it��es ���i����e for �P��� �P�� or ���tip�e �ir��it oper�tion

E�s� �n� ����r�te settin� of s�it��in� position

�ption�� �ntist�ti� ��e�r �one �onitor ���i����e

�nte�r�� �n��e retr�ns�it �ir��it options �re ���i����e

�nte�r�� �� interf��e ��s �ir��it option re��s �p to � s�it�� inp�ts �n� �ri�es �p to
� ��s po�ere� so�enoi�s �see Kinetro� ��i �nterf��e ��s �o���ni��tion ��t� s�eet for �ore infor��tion�

���� � to ���� � ����� � to ����� �� ���ient oper�tin� te�per�t�res ��epen�ent on s�it�� options�

Positioner options ���i����e

�pe�ifi��tion

Casing pre�ision �ie��st L��� ���o�� �no�ise�
     � epox� t�er�oset po��er�

Coupling �in� p��te� stee��

Seals f��oropo���er ��n��i� se��s �n�
��� st�ti� se��s�

Weig�� ��� �� � ��� ��

Ca�le��n��� ��� x ��� or ���� �� �P� �on��it

�p�ions entr� t�re��s�

��E� ��te�or� �
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Kinetro� Exp�osion Proof Li�it ��it�� �ox

P��e � of � �E��� ��� ������

S�i������pe����
� intrinsi����� s�fe � �ire in���ti�e proxi�it� sensors for
������� ��� nor����� ��ose��

S�i������pe����
� x � �ire proxi�it� sensors ������ �o�ts ��� nor����� open�

S�i������pe���C
� x � �ire proxi�it� sensors ���� �o�ts ��� nor����� open�
�it� Le� s�it�� st�t�s in�i��tors�

S�i������pe����
� x � �ire �o�� p��te� �ont��ts intrinsi����� s�fe
�i�ros�it��es for �P���

S�i������pe����
� x � �ire in���ti�e proxi�it� sensors ������ �o�ts �� �
������ ��� ��ot ���i����e on �� �ppro�e� �nits��

S�i������pe����
� x � �ire in���ti�e proxi�it� sensors ����� �o�ts ���
nor����� open�

S�i������pe����
� x � �ire in���ti�e proxi�it� sensors ����� �o�ts ���
nor����� open�

S�i������pe����
� intrinsi����� s�fe � �ire in���ti�e proxi�it� sensors for
������� ��� nor����� ��ose��

S�i������pe����
� x � �ire �i�ros�it��es for �P���

S�i������pe����
� x � �ire proxi�it� sensors ������ �o�ts ��� nor����� open�

S�i������pe����
� x � �ire proxi�it� sensors ���� �o�ts ��� nor����� open�
�it� Le� s�it�� st�t�s in�i��tors�

S�i������pe����
� x � �ire �i�ros�it��es for �P���

S�i������pe����
� x � �ire �o�� p��te� �ont��ts intrinsi����� s�fe
�i�ros�it��es for �P���

��it�� �ptions

S�i�����p�ion �C �C Cu��en� ���ien���e�pe�a�u�e��ange �see��o�e���

������� � � � �� ����� to ����� ����� to �������

������� ��� �� ���� �� � ��� � �� ����� to ����� ������ to �������

������� ��� ��� ��� �� ����� to ����� ������ to �������

������� � �� ��� �� ����� to ����� ����� to �������

������� � �� ��� �� ����� to ����� ������ to �������

��E���� ��� ��� ��� �� ����� to ����� ������ to �������

������� � �� ��� �� ����� to ����� ������ to �������

�ote � � ��st en�iron�ents �re restri�te� to � �ini��� ���ient te�per�t�re of ����� ������

��it��in� �per�tion �on�itions

�ppro���s
�������������������������C�����������
��o�e��ion �ro�p �� ������ ��te�or� �� ��s �

�on�ep�� ��st� ��� �P��

�la�e���oo�����

�����������C�����������
��pe�o� ��� ���ss �� �i�ision �� ��s �ro�ps

p�o�e��ion� ������ ���ss ��� �i�ision �� ��st �ro�ps

��plosion E����� �� �E�� ���

��oo� �or ��s �ro�p � �se or�er �o�e �P��

������� ���ss �� �i�ision �� ��s
�ro�ps ������ ���ss ��� �i�ision ��
��st �ro�ps E����� �� ��PE ���

��C������C�������������pp�o�al���pe��������C�������������pp�o�al���pe��
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Kinetro� St�in�e�� Stee� ��t��tor�

���e � o� � ����S ��� ������

Kinetro��� �t�in�e�� �tee� �nit� ��e o�r �ro�en ���rter t�rn ��ne �e�i�n in � ���� ���in��

��rrent�� ���i����e� �o�e�� ��� �� �n� ���

��e��e �ont��t Kinetro� �or �ore in�or��tion�
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Kinetro� Stain�ess Stee� VLS Li�it S�it�� �o�

�a�e � o� � ����S ��� ������

���ers a �i�e ran�e o� si�na��in� o�tions in a ����� en��ose��
stain�ess stee� �ase� ��ai�a��e �or �ire�t �o�ntin� onto
Kinetro� rotar� a�t�ators or �is�rete �o�ntin� �ia an
in��str� stan�ar� V���V�� inter�a�e onto an� �a�e o�
rotar� a�t�ator�

�as� to �ire an� set �� �it� in��stria� stan�ar�
ro��stness� �nterna��� �itte� o�tions in����e �S �nter�a�e
�i�ita� �o���ni�ation an� a ������� ���ire �o���atin�
an��e retrans�it �ir��it�

��e ran�e o� s�it�� an� ter�ina� arran�e�ents in����es �
or � s�it��es� e�tra �onne�tions a��o�in� sin��e �oint
ter�ination o� �irin� �or �i�it s�it��es an� so�enoi� �a��es�

��tions

�is�rete V���V�� ������� inter�a�e o�tion �or �se �it� an� in��str� stan�ar� rotar� a�t�ators

�nits sea�e� to ��������� �

�o��st �orrosion resistant stain�ess stee� �o�

�as� an� a���rate settin� o� s�it�� �osition

��ai�a��e �or �ire�t �o�ntin� to Kinetro� ��� �� an� �� stain�ess stee� a�t�ators

��i�� a��ess � �o s�e�ia� too�s re��ire�

�o�r �a��e entries as stan�ar� to a��o� �a�� �irin� o� so�enoi� �a��es

���ti��e s�it�� o�tions a�ai�a��e �or �enera� an� �a�ar�o�s areas

�S �nter�a�e ��s �ir��it o�tion insi�e �o� rea�s �� to � s�it�� in��ts� �ri�es �� to � so�enoi�s
�o�ere� �� ��s on�� �see Kinetro� �Si �nter�a�e ��s �o���ni�ation �ata s�eet �or �ore in�or�ation�

�e�i�e�et o�tion insi�e �o� �it� �ario�s net�or� s�ee�s a��o�s � on � o�� in��ts an�
�ri�es �� to � so�enoi�s �see Kinetro� �e�i�e�et �o���ni�ations �ata s�eet �or �ore in�or�ation�

��tiona� ��ear �one �onitor a�ai�a��e

�nte�ra� L�� in�i�ator �a��s an� an��e retrans�it �ir��it o�tions are a�ai�a��e

Ca����
���� � ���L stain�ess stee�

������
S�ot ��aste�� a�i� �i���e�

��a��
�itri�e r���er ��� rin� sea�s

S�e�i�i�ation
Ca�����������������
� entries

��� � ��� �on��it t�rea�
or
��� ��S �on��it t�rea�
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Kinetro� Stain�ess Stee� V�S �i�it S�it�� �o�

�a�e � o� � ����S ��� ������

Weight

SS V�S � ��� �� � ���� ��

Temperat�re��a�ge

Stan�ar� ����� to ����� ����� to �������

�i�� �e�� Sea�s �� to ����� �������

��so see s�it�� te��erat�res

�������T��������
�T�������������W�T������t�pe�����

���tage
�e�i�ti�e
��a�

��� V �� ���

��� V �� ���

�� to �� V �� ���

�� to �� V �� ���

�� to �� V �� ��

�� to ��� V �� �����

���T������T�������T���
�������������T���������

Stea�� state t�n�sten �a�� �oa� � � ���

Stea�� state in���ti�e �oa� � � ���

�ea� in���ti�e �oa� � � ���

S�it�� ��tions
��it�h�T�pe����

� �ne��ati� s�it��es �it� ��� ������� ��s� in �ittin�s
����� ��� ��� nor�a��� ��ose��
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ����� to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire �i�ros�it��es �or S����
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire �ro�i�it� sensors ������ �o�ts ��� ������ �o�ts ���
nor�a��� o�en�
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire �ro�i�it� sensors ���� �o�ts ��� nor�a��� o�en�
�it� ��� s�it�� stat�s in�i�ators�
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ����� to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire �i�ros�it��es �or S����
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire in���ti�e s�otte� �ro�i�it� sensors� nor�a���
��ose��
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ����� to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire �ro�i�it� sensors ������ �o�ts �� � ������
�o�ts ���
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire in���ti�e �ro�i�it� sensors ����� �o�ts ��� nor�a���
o�en�
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��it�h�T�pe����
� � � �ire in���ti�e �ro�i�it� sensors ����� �o�ts ��� nor�a���
o�en�
���ient te��erat�re ran�e ����� to ����� ������ to �������

��e�tr��i����pti����������
�S inter�a�e o�tions are a�ai�a��e �it� �ot� t�e t�o an� �o�r
entr� Kinetro� V�S �i�it S�it�� �o�� ��tions � to � a��o� �or
�i��erent e�ten�e� a��ressin� o�tions�

��e�tr��i����pti������
��o or �o�r �a� V�S �i�it S�it�� �o� �itte� �it� �otentio�eter
���K o��s �on���ti�e ��asti� t��e��

��e�tr��i����pti������
��o or �o�r entr� V�S �i�it S�it�� �o� �itte� �it� an��e
retrans�it� �oo� �o�ere� t�o �ire �ir��it �asses ������
��rrent� �ro�ortiona� to ����� �osition o� a�t�ator�

��e�tr��i����pti�������ta��ar����
��o or �o�r entr� V�S �i�it S�it�� �o� �it�o�t �S inter�a�e
�ar�� an��e retrans�it or �otentio�eter�

� �or �ore �etai�s on ��e�troni�s o�tions see Kinetro� �si
�nter�a�e ��s �o���ni�ation �ata s�eet
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Kinetrol’� Bl�eline �o�tin� �ol�tion �or �oo�
�ro���tion ���li��tion� �eet� ��� �n�
B������� ��e�i�i��tion �n� i� ���il��le
on o�r ��t��tor� �n� ���e��orie� o��erin�
�i�ni�i��nt ����nt��e��

�oo� re�i�t�n�e to �����ti� �����o�n�

���e�tion�l re�i�t�n�e to ��i��in� � �l��in�

�oo� non��ti�� �ro�ertie�

�oo� re�i�t�n�e to ��lt�l��en en�iron�ent�

�n e�tre�e �ir����t�n�e� i� t�e �o�tin� �e�o�e� �i�lo��e�� it i� �le�rl�
�i�i�le to t�e ����n e�e� �n� �en�or���ete�tor� ��e� in �oo� �ro���tion

Kinetrol Bl�eline �oo� �r��e �ini�� �ro���t

�le��e �ont��t Kinetrol �or �ore in�or��tion

���e � o� � ��B�� ��� ������

��e�i�i��tion

��int �ini�� � ��o�� �o��er �������

���il��le o�tion �or�

�o�el� �� to �� �o��le ��tin� �n� ��rin� �et�rn

�o�itioner� � �� �n� ��

��it�� �o�e� � ��� � ��� �n� ���lo�ion �roo�

�e�t�re�
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Kinetro� Manua� Fai�-Sa�e S�rin� �nit�

�a�e � o� � ����S ��� ������

���� �� to �ate�or� �

��e ��� �� an� �� �o�e�� are a�ai�a��e �it� �e�a�e �ri�e� �or �ire�t �ount� ��e �o�e� �� �a� F���F�� or F��
�ountin� ��an�e�� t�e �o�e� �� �a� F���F���F�� or F�� ��an�e� an� t�e �o�e� �� �a� a F���F�� ��an�e�

�o or�er �e�a�e �ri�e �er�ion�� re��a�e t�e ��-� in t�e �ro�u�t �o�e �it� ��F�� For e�a���e a �o�e� �� �S� �e�a�e �ri�e
�anua� �ai�-�a�e �� �an��e �it� F���F���F�� ��an�e� i� �o�e�� ���F���-����� ��e F�� ��an�e �er�ion i� �o�e�
���F���-�����F��

Fe�a�e �ri�e �er�ion� �it� t�e �a�e ��an�e �i�en�ion� are a�ai�a��e �it� ��S� t�rea�� e� ���F���-�����F��
Serrate� �e�a�e �ri�e o�tion� �an a��o �e �u���ie� �or �o�e�� �� an� ��� �o or�er t�e�e re��a�e t�e �F� in t�e �ro�u�t �o�e
�it� an �S�� Fe�a�e �� �er�ion� are a�ai�a��e �� u�e o� an �S� a�a�tor� �ee �S� ��a�tor �ata ��eet�

S�e�i�i�ation
S�rin� �a�e
��� ��� �� � �� ����  �ie �a�t �in� a��o��
            e�o�� �aint �ini��
�� non-����        �ie �a�t a�u�iniu� a��o��

     e�o�� �aint �ini��
S�a�t     Stain�e�� �tee� or �ar�on
      �tee� �in� ��ate�
Manua� �e�er   ��� �� � �� - Stain�e�� Stee�
      �� - ��u�iniu�
�or�in�
�e��erature ran�e  -���� to ����� �-���F to �����F�

I� you want to op��at� a �a��� �anua��y� �ut �a�nta�n t�� a��anta�� o� t��
�a����a�� �p��n��� ���ta�nty o� po��t�on w��n unatt�n���� u�� t��� �������

�anua� un�t� �annot �� ���t �n t�� w�on� po��t�on

����a��� to��u� �������y �o� �a��� ����at

Manua� �ai�-�a�e ��rin� unit� are a�ai�a��e in Kinetro� �i�e� ��� ��� �� an� �� �it� �a�tor�
a��u�te� tor�ue� �ro� ����� to �������

����i�ation

�S��Fe�a�e �ri�e �er�ion�

�ire�tion o� S�rin� ��tion

I������ ���a�� ����� � ���� �at��o�y � app�o��� opt�on� a�a��a��� �o� �o���� ��� ��� ��
an� ��

��o��w��� o� �ount�� ��o��w��� ��� �p��n� a�t�on

�p��n� �ou��n� ��a��� to I��� to p�ot��t ��o� �nt��na� �o��o��on

�����ua�� ��ta�� an� ����at�� ���a�� ����� opt�on� a�a��a���

Manua� �ai� �a�e ��rin� unit� are a�ai�a��e �or eit�er
��o���i�e or �ounter ��o���i�e ��rin� a�tion an� t�e
�ire�tion o� t�e unit i� �eter�ine� �� �oo�in� �ro� a�o�e
�it� t�e �ountin� inter�a�e on t�e �otto��

Su��i� - ��� � ��o���i�e
Su��i� - ��� � �ounter ��o���i�e

���e �o�e�� -���� Manua� ��rin� unit �e��� ���-���-�����

-���� ���� �anua� ��rin� unit

For re�u�e� tor�ue �er�ion� �onta�t Kinetro��

�r�erin� �o�e�
�o or�er a �anua� �ai�-�a�e ��rin� unit� �uote
�o�e� nu��er� �ire�tion o� ��rin� �o��o�e� ��
�ro�u�t t��e �o�e�
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Orderin� Codes

To order a fire fail�safe s�rin� �ni�� ��o�e �odel n���er� dire��ion of s�rin� follo�ed �� �rod��� ���e �ode�

����� �ire fail�safe s�rin� �ni� ���C
����� �ire fail�safe s�rin� �ni� ����C
����� �T�� fire fail�safe s�rin� �ni� ���C �or red��ed �or��e �ersions �on�a�� �ine�rol
����� �T�� fire fail�safe s�rin� �ni� ����C

�e�a��le� �������������

��e�ifi�a�ion
��rin� Case
��� ��� �� � ��    �ie �as� al��ini�� allo��
            e�o�� �ain� finis�

O����� ��af�   ��ainless s�eel or �ar�on
      s�eel �in� �la�ed

Clo�� T��e ��rin�  ��ainless s�rin� s�eel

�e�er     ��ainless ��eel

�ine�rol �ire �ail��afe ��rin� �ni�s

�a�e � of � ����� ��� ��C���

�T�� �� �o Ca�e�or� �

T� �pen �r cl��e � ��l�e �r ���per ��������c�ll� �n c��e �� � ��re ���� �e��ce
�ll��� ��e ��l�e �� �per��e ���n� � �����le l�n� �ec��n��� �e���ne� �� ��el�
�� � �e� �e�per���re�

�ield �e��era��re o��ions ���C ����C

�a�� nor�al a��ien� �e��era��re ���C ���C

�ield Te��era��res

�ire fail�safe f�si�le lin�s
�older ���e ��� a��ro�ed�

�el���le ��r��e �el��er� ��r ��l�e re�e��

����l��le ��r ���el� ��� ��� �� �n� ��

T�� ��el� Te�per���re �p���n�

�l�c����e �r c��n�er cl�c����e
��� �pr�n� �c���n

������� �e��le �r��e �p���n� ����l��le

�pr�n� �����n� �e�le� �� ���� �� pr��ec�
�r�� �n�ern�l c�rr����n

�T�� ���e��r� � �ppr��e� �p���n� ����l��le

�ire��ion of ��rin� ���ion
�an�al fail safe s�rin� �ni�s are a�aila�le for ei��er �lo���ise or �o�n�er �lo���ise s�rin� a��ion and ��e
dire��ion of ��e �ni� is de�er�ined �� loo�in� fro� a�o�e �i�� ��e �o�n�in� in�erfa�e on ��e �o��o��

��ffi� � ��� � �lo���ise
��ffi� � ��� � �o�n�er �lo���ise

T�e ��� ��� �� and �� �odels are a�aila�le �i�� fe�ale dri�es for dire�� �o�n�� T�e �odel �� �as ����������� or ���
�o�n�in� flan�es� T�e �odel �� �as ������� flan�es� ��e �odel �� �as ������� flan�es and ��e �odel �� �as ���
flan�es�

To order fe�ale dri�e �ersions� re�la�e ��e ���� in ��e �rod��� �ode �i�� ����� �or e�a��le a �odel �� ��O fe�ale dri�e
fire fail�safe �ni� �i�� ����������� flan�es is �oded� ������������� T�e ��� flan�e �ersion is �oded ����������������

T�e sa�e �ersion ��� �i�� ���� ��reads is �oded� ����������������

��O��e�ale �ri�e �ersions
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Kinetro� D-Line Lever Oper�te� D��pe� ��n��� ��i�-���e

���e � o� � ���D� ��� ������

�pe�i�i��tion

Mater�a����������tr��t���
��r�����a�e� Die���t ����ini�� ���o� - epo�� t�er�o�et po��er �o�tin�
������t��e���r���� ��r�on �prin� �tee�
��er���������at�����a����t�� �in� ���o�
��a�t�� �t�in�e�� �tee� or �in� p��te� ��r�on �tee�
����������ate� �i�� �tee� - epo�� t�er�o�et po��er �o�tin�
Ma��a���e�er� �t�in�e�� �tee�

��erat�����e��erat�re
�ta��ar�� -���� to ���� �-���� to ������

�pp�i��tion

��e �t�n��r� D-�ine �ever oper�te� ���pe� ��n��� ��i�-���e �nit� ��e Kinetro��� �i���� re�i���e� �o�
�tre�� r�n�e� ��o�� t�pe �prin� �in�e� �it� o�r ����pot to en��re t�e ���e �ontro��e� ret�rn o� t�e
v��ve to it� �t�rt po�ition� ��e �nit� �re �v�i����e �� eit�er ��� �ever inp�t �it� ��� �prin� ��tion
���o���i�e or �o�nter ��o���i�e� or �� ���� �ever inp�t �it� ���� �prin� ��tion ���o���i�e or �o�nter
��o���i�e��

���� �p to ��te�or� �

��e D-Line r�n�e �re �pe�i���� �eve�ope� ���pe� ��n��� ��i�-���e �ever-oper�te� �nit� �e�i�ne� to
���e�� oper�te v��ve� ��n����� ��i��t en��rin� �ert�int� o� po�ition ��en �n�tten�e��

��o option� �re �v�i����e� o�r �t�n��r� r�n�e �n� o�r tor��e ���tip�ier r�n�e� ��e �t�n��r� r�n�e i�
�v�i����e �� �o�e�� ��� �� �n� ��� �it� eit�er � ��� inp�t to ��� o�tp�t or � ���� inp�t to ���� o�tp�t�
��e tor��e ���tip�ier r�n�e ���� t�e �o�e� �� �n� �o�e� �it� � ��orter ��n��e �en�t�� ��t i� on��
�v�i����e �� ���� inp�t to ��� o�tp�t�

�ot� r�n�e� ��ve t�e �o��o�in� �e�t�re��

�or��e ���tip�ier �nit

��n��� �nit� ��nnot �e �e�t in t�e �ron�
po�ition

�e�i���e tor��e �e�iver� �or v��ve re�e�t

���� �� �t�n��r�

��� �nit� �e��e� to ���� to prote�t �ro�
intern�� �orro�ion

���e �n� e��� ��n��� �ever oper�tion
��in� Kinetro��� ener�� �i��ip�tin� rot�r�
����pot ���pin� �nit�

De�i�ne� to �eet v��ve �t�n��r���
��� �D � ���� ������� � ���������

�ner�� �i�ite� to �� �o��e� ������t���e
�� re��ire��

�t�n��r� �nit

�t�n��r� ��n�e
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Kinetro� VDI / VD�

���e � o� � ���D� ��� ���/��

Kinetro��� VDI/VD� ���� �o�ntin� o�tion i� ���i����e �ro� �o�e� �� �� to �o�e� ��� ��i�
o�tion en���e� Kinetro� ��t��tor� to �e retro�itte� to ���e���ie� ��ere ���to�er� ��nt to
ret�in e�i�tin� �o�ition �ee����� �nit��

��e��e �ont��t Kinetro� �or �i�en�ion�� �et�i���

Kinetro� ��t��tor �o�e�� �� �n� ��
���e �n e�ten�e� ��ne ���e��or�
����t �it� � VDI/VD� ���� ����r
��ot ��on� �it� �n ����tor ���te t��t
���o�� t�e �it�ent o� �n in���tr�
�t�n��r� ��� VDI/VD� �r���et�

Kinetro� ��t��tor �o�e�� �� �n� ��
���e �t�n��r� �en�t� ���e��or� ����t�
��t in�or�or�te t�e VDI/VD� ����
����r ��ot ��on� �it� t�e ����tor ���te�

Kinetro� ��t��tor �o�e�� �� �n� �� ���e
�t�n��r� �en�t� ��ne ���e��or� ����t� �it�
t�e VDI/VD� ���� ����r ��ot ��t ���o ���e
���ition�� �� �o�ntin� �o�e� ����ine� into
t�e ���e �o���

Kinetro� ��t��tor� �o�e� ��� �� �n� �� ���e
� ��ortene� ��ne ���e��or� ����t �it� t�e
VDI/VD� ���� ����r ��ot� �� �o�ntin� �o�e�
�re �t�n��r� ������ on t�e�e ��t��tor��

�n in���tr� �t�n��r� ��� VDI/VD� �r���et
i� ���o ���i����e ��t i� not in����e� ��
�t�n��r� ������ � ��e��e �ont��t Kinetro��

�o�e� �� ��t��tor �it� ����r ��ot
�n� ���ition�� �� �o�ntin� �o�e�

�o�e� �� ��t��tor �it� ����r
��ot �n� ����tor ���te

�o or�er �n ��t��tor �it� t�e VDI/VD� �o�ntin� o�tion ��� �V� to t�e en� o� t�e �t�n��r�
Kinetro� ��t��tor �o�e
������e�  �������V or  �������V

�n in���tr� �t�n��r� ��� VDI/VD� �r���et ��n �e or�ere� in ���ition �n�er ���re�
�o�e� �����

�r�erin� �o�e�
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Kinetro� Fast Actin� Act�ator �ooster ��oc�s

�a�e � o� � ����� ��� ������

A��� �� to �ate�or� �

��ecia��� �e�e�o�e� �ast actin� act�ator �ooster �a��e ��oc�s ��ic� �e�i�er s��er �ast o�eratin� ti�es
�or �ar�er act�ators

A���ication

Fast �o�in� �ar�e act�ators nee� �i�� air ��o�� ��rrent ��o� so��tions a�ai�a��e � �ooster �a��es or
stan�ar� �a�� �a��es � are o�ten �nre�ia��e in �ars� en�iron�ents an� re��ire e��ensi�e e�terna�
�i�in�� Kinetro��s s�ecia��� �esi�ne� �ast actin� act�ator �ooster ��oc�s a��o� �or s��er �ast
o�eration ti�es co��ine� �it� e�ce�tiona� re�ia�i�it� �o�er � �i��ion act�ator c�c�es� an� ��ra�i�it��

��e s�a���sca�e �esi�n o� t�e ��oc�s� co���e� �it� t�e o�era�� co��act si�e o� Kinetro��s act�ators�
�eans t�e �nits can �it into �i�ite� access s�aces� an� costs associate� �it� instr��ent �ane�
�o�ntin� �ar���are � �i�e �or� or a��e� �rotection� s�c� as �ire �roo�in�� are re��ce�� ��e �o�
��� �ai��re rate n���ers �a�e t�is a �ni��e o�tion to consi�er ��en ��ttin� to�et�er ��er�enc�
���t�o�n �a��e �ac�a�es�

�o�e� �� �itte� �it� t�o ��oc� ��� �ariants

A�ai�a��e �or Kinetro� �o�e�s �� to �� ����K to ��K ���

�ac� ��oc� asse���� acts as �i�� �� ��� so�enoi� �a��e

�o e�terna� �i�in� � �irect �o�nts to act�ator air �orts

��ree ��oc� si�es �it� ��s �ro� �� to ���

��� tra�e� ti�e in � secon�s at ��� �oa�

�tan�ar� ��� �a��r so�enoi� �a��e� sin��e or ��a�
coi� �i�ot eac� �a��e �A��� an� F� o�tions a�ai�a��e�

�este� to o�er � �i��ion act�ator c�c�es

�ot� �o���e actin� act�ators �t�o ��oc�s� or sin��e
actin�� s�rin� ret�rn act�ators �one ��oc��

��oc� A � ��� � ca�a��e� ��oc�s � � �� re��n�anc� ��i�t
in � ����

�o�enoi� air s�����

Air in�et

��� �iston

�estrictor �or s�ee� contro�

���a�st si�encer

Act�ator air �ort

�a��r �o�nt so�enoi� �a��e
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Kinetro� Fast A�tin� �ositioner ��o��

�a�e � o� � ����� ��� ������

A s�e�ia��� �e�e�o�e� �ast a�tin� �ositioner ��o�� �or a�t�ator �o�e�s �� to �� ��i�� a��o�s �or
s��er �ast �o���atin� �ositionin� �it�o�t t�e �oss o� �osition a���ra���

A���i�ation

Kinetro��s ne� �ast a�tin� �ositioner ��o�� �o�nts �ire�t�� on t�e a��essor� en� o� �o�e� �� to ��
a�t�ators� ��e ��o��� re��irin� s�e�ia� a�t�ator air to� �o�es� a��o�s �or t�e �o�ntin� o� stan�ar�
Kinetro� �� �ri�e A� an� �� �it�o�t t�e nee� �or e�terna� �i�in�� t�ere�ore re���in� �ai��re �oints�

Kinetro��s �ni��e air �iston te��no�o�� �e�i�ers �i�� �o���es or air� �reat�� re���in� o�eratin� ti�e
��i�e sa�ri�i�in� not�in� in �ontro� a���ra��� ��e a���ra�� an� tra�e� ti�es a��ie�a��e t�ro��� t�e
�ast a�tin� �ositioner ��o�� �a�es it an e��e��ent so��tion �or �a�et� �nstr��ente� ��ste� �����
��n�tions�

�on Kinetro� �ositioners �an �e �o�nte� to t�e �ast a�tin� �ositioner ��o�� �sin� a ������� ����
�o�ntin� �it� a�ain t�ese �i�� �a�e to �e e�terna��� �i�e��

Kinetro��s �o�e� �� s�rin� ret�rn� �it� t�e s�rin� �o�nte� a�o�e t�e a�t�ator� �i�� nee� t�e �ast
a�tin� �ositioner e�terna��� �i�e�� �n a��ition� retro�itte� �ast a�tin� �ositioner ��o��s on a�t�ator
�o�e�s �� to ��� �it�o�t s�e�ia� air to� �ositioner �o�es� �i�� a�so nee� to �e e�terna��� �i�e��

���ro�e� tra�e� ti�es �it�o�t t�e �oss o�
�ositionin� a���ra��

�ire�t �o�nt to Kinetro� air to� �i� or�ere�
�it� t�e a�t�ator�

�tan�ar� Kinetro� �o�e� �� A� � �� �ositioners
�o�nt �ire�t�� to t�e �ast a�tin� �ositioner ��o��

��tiona� e��a�st restri�tors an� �ress�re �a��es
a�ai�a��e

�etro�itta��e to stan�ar� Kinetro� a�t�ators �sin�
e�terna� �i�in�

�an �e �se� �it� ot�er �an��a�t�rers� �ositioners
��onta�t Kinetro��

A�t�ator �ress�re
�a��e ���tiona��

�� �o�nt �o�es

�ositioner Air
������

�o�nt ��re�

Air �n�et

��terna� A�t�ator
�ort

��� �iston

���a�st

��ee� A���ster

�ontro� ��anne�
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Operation

Kinetro� 1�� �e�ree �ne��ati� ��t�ator�

�a�e 1 o� � ����� ��� �O����

Kinetro��� 1��� a�t�ator i� pro���e� �� a��in� a ��1 �tep��p �in�a�e onto t�e o�tp�t ��a�t o�
�e�� pro�en ��� �ane a�t�ator��

�a�tor� �itte�� �ire�t �o�nt �in�a�e �nit� are a�ai�a��e to ��it �o�e� ��� ��� ��� ��� ��� 1�� 1�
an� 1� a�t�ator�� �i�in� a neat �in��e �nit �it� no �o�nt �it� or �ra��et�� ��e �in�a�e�� �ni��e
�eo�etr� �i�e� �on�tant ��1 �tep��p �o t�at t�e o�tp�t tor��e re�ain� �on�tant t�ro���o�t t�e
a�t�ator�� tra�e��

��e a����tee� �e��ani�� o� t�e �in�a�e e�p�o�� ro��in� �onta�t� to �ini�i�e �ri�tiona� �o��e� an�
�ear� an� to �a�i�i�e �i�e� ��e �in�a�e i� ���ri�ate� �or �i�e� an� en�a�e� in a ro���t� ����� �ea�e��
�ie �a�t a��o� �a�in�� ��terior ��r�a�e� are prote�te� �� a �orro�ion re�i�tant epo�� t�er�o�et
po��er �ini��� �tan�ar� a����ta��e en��top� on t�e �� �e�ree a�t�ator �an �e ��e� to �et t�e
an��e o� tra�e�� ��e ot�er en� o� t�e �� �e�ree a�t�ator a��o�� t�e ���� ran�e o� Kinetro� �o���ar
a��e��orie� to �e �itte� �ire�t���

1�� �e�ree a�t�ator� are a��o a�ai�a��e �it� a����ta��e en� �top� to �i�e �p to 1��� o� tra�e� �or
t�e a�o�e �o�e� ran�e � �onta�t Kinetro� �or �etai���

�o or�er a 1��� a�t�ator� a�� a �1� to t�e en� o� t�e �o�e �or t�e ��� a�t�ator on ��i�� it i� �a�e�
an� a ��� �or a 1��� a�t�ator�

��a�p�e��
�o or�er an ��� �� �prin� ret�rn a�t�ator p��� 1��� �in�a�e� ��e �o�e� ����1��1�
�o or�er an ��� �� �prin� ret�rn a�t�ator p��� 1��� �in�a�e� ��e �o�e� ����1����

Simpl����mp������i�
�o e�terna� �o�in� part�

��i����li���������i��
�on�ert� to 1��� tra�e�
1��� option a�ai�a��e

���������������p����i���������������l������
�en�e �on�tant o�tp�t tor��e

��lli�����������li������m�����i�m
�n��re� �o� �ear� �on� �i�e� �o� �ri�tion

�i���������l�������li��
�rote�te� �ro� t�e en�iron�ent� �on�
�aintenan�e �ree �i�e

��mp��i�l���i����ll��i�����l�m���l��
�ire�t �o�nte� �prin� ret�rn�� �i�it ��it��
�o�e�� po�itioner� et��

��������l��������p�
�i�in� �p to ���� o� tra�e�

�eat�re�

Or�erin� �o�e�

���� �ate�or� �
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Kinetro� Spring to Centre A�t��tor�

��ge � o� � ����S ��� ������

A p�tente� p�rt�t�rn rot�r� ��t��tor t��t i� �ri�en
to �n en� �top� in eit�er �ire�tion� �ro� �n initi��
�entre po�ition �n� i� �pring ret�rne� to �n
����r�te �n� po�iti�e �i� point ��en t�e �ir
��pp�� i� re�o�e�� ��e �i��po�ition ��n �e �et
�e���ni����� �n���ere in t�e ��t��tor�� tr��e�
r�nge�

��e �pring to �entre ���e���ie� �on�i�t o� one
�o���e ��ting ��t��tor �itte� �it� t�o or �ore
oppo�ing ��o�� t�pe �pring� �ont�ine� �it�in �
�ing�e �o��ing� Contro��e� �it� � ���� �oi�� ���
�o�enoi� ����e �or t�o ��� �ing�e �oi� ����e��
��i��� ��en tot���� �e�energi�e�� ���o� t�e
�pring� to pre�i�e�� �entre t�e ��t��tor �g�in�t
p���i��� �top�� ��en eit�er �oi� i� energi�e� t�e
��t��tor �i�� tr��e� to��r�� one o� it� en� �top��
A� t�e ��ne �o�e� to��r�� �n en� �top t�e �ir
�tro�e tor��e re���e� �� t�e �pring tor��e
in�re��e� �n� �i�e �er��� ��en t�e �oi� i� �e�
energi�e� t�e ��ne �i�� �pring ret�rn to it� origin��
�entre po�ition� ��e ����� ��entre� po�ition �i�� �e
in t�e �i���e o� t�e ��t��tor�� � � �� �egree tr��e��
��t t�i� ��n e��i�� �e �����te� to �n� �i���tro�e
�o��tion� A �ernier ����e on t�e �����t���e p��te
��ee �tt���e� pi�t�re� per�it� pre�i�e �i��
po�ition �etting to �it�in � �egree�

�A�t��tor ��o��� �e �o�nte� to
�pp�i��tion to en���e �����t���e �entre
po�ition �n� �t�tion�r� en� point��

�e�i���e �o� �tre�� ��o�� t�pe �pring��

Se��e�� non��re�t�ing �o��ing prote�t�
�pring in �orro�i�e en�iron�ent��

A��i����e in �o�e�� �� to ��
�e�����ing ����

Stro�e �p to ����
����� option ���i����e � �ont��t Kinetro��

�i� po�ition ��n �e �et �e���ni�����
�n���ere in t�e ��t��tor�� tr��e� r�nge
��ing ��ernier� t�pe ����e�

Se�� �ont�ine� �pring ���e���� ��i�� ��n
�e e��i�� re�o�e� �it�o�t � �eeper p��te�

C�n �e ��e� in �ggre��i�e or ����r�o��
en�iron�ent� �it�o�t t�e nee� �or
�o�p�e� or �en�iti�e in�tr��ent��

C�n �e �itte� �it� �ig� te�per�t�re �e��
option �or �p to ����C

A��� C�tegor� �

Spe�i�i��tion
Casin�� �re���re �ie ���t ����ini�� ���o�

�an�������������a��� S� iron� �in� p��te�

��a�����s��s� ���� �o�te� �ron�e ��e�� �ree�

��a�s� �o���e� po���ret��ne

��a�����an���s� St�in�e�� �pring �tee�

C�������������in�� C�r�on �pring �tee�

�inis�� �po�� t�er�o�et po��er

����a�in��������a����
����C to ����C ������ to �������
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Kinetro���te����ine

���e���o��� ��������� ������

Kinetro�����te����ine��ne���ti����t��tor����e���ie���re��re�i�ion�����e���t��tor��
inte�r�tin��o�r������ot�rot�r������in���nit��to��ro�i�e���oot��re�i�t�n�e�to���t��tor�����e
����t�rot�tion���n���re��e�i�ne��to�t�e����to�er��in�i�i�����re��ire�ent��

Kinetro���te����ine����e���ie����oot��o�t�t�e���t��tor����t�n��r��tr��e�������en��n����o��
in���e������e��i���o��i���tion���n�����o��t�e���er�to���e�i������ini������o�nt�o��tr��e�
ti�e���on��o�er���i��re�

��e��e��ont��t�Kinetro���or��ore�in�or��tion�

32 



Kinetro� PDK Va�ve

Pa�e � o� � ���D� ��� ������

��e�i�i�ation

��a�� ��� ������ �ar �a��

��oatin� �a�� � �e���e� �ore

��rin� �oa�e� ����P� �eat�

�e�te� at ����ar � �� ����e�

������� �o�ntin� Pa�

��eratin� �i�it� ����� to ����
                          ������ to ������

P�D �ate�or� � �o���e �
�ro�� � � �i��i�� � �a�e�

De�i�ne� to ���������

�e�te� to ��������

���� �ate�or� �

��ree��ie�e �evere ��t� �a�� va�ve�

Di�en�ion� � �ateria�� �i�t

DN NPS W K �� � � N � �

�� � ��� �� ��� � ��� � �� ��

�� � ���� �� ��� � ��� � �� ��

DN D � � � S � �� � P�D ��
������
�N���

W�����
����

�� ���� �� �� �� ��� ���� ���� ���� �� �� �� ���

�� ���� �� ��� ��� ��� ���� ���� ���� �� �� �� ���

� �oe� not in����e �a�et� �a�tor

�

��

�

�

�

��

�

��

�

�

��

�� ��

��

�

��

�

�

�

�

� �����D � � D��P
�� P�D �� P�������

�� ���� � � D��P

�K ����
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Kinetro� PDK Va��e

Pa�e � o� � ���D� ��� ������

N�� �����N��� �������� N�� �����N��� ��������

� �o�� ���� � �te� ��rin� �itri�e

� �n� �a� ���� �� ���� ��rin� �itri�e

� �a�� ���� �� �te� �a��er ���

� �a�� �eat ����P� �� �ir��i� P�ate� �ar�on �tee�

� �eat ��rin� �itri�e �� �o�� ��rin� �itri�e

� �te� ����P� � ����� �� �o�t �����

� ��r��t �a��er ����P� �� �a��er �����

� �te� �earin� ����P� �� ��t �����

�eat�re� � �ene�it�

����P� �eat� ��tra �i�� �o�e���ar �ei��t Po��et���ene �����P�� i� e�tre�e�� �ear�
re�i�tant �o��are� to P���� ��e �a��e �eat� �a�t ���� �on�er t�an
�tan�ar� P��� �a��e �eat� �n�er t�e �a�e �on�ition�

��rin� �oa�e�
�eat

���trea� an� �o�n�trea�� t�e �a��e �eat �ontin�e� to �e �re��oa�e� onto
t�e �a�� a� it �ear�� en��rin� t�e �a��e retain� ���t o�� ti��tne�� �o �e�ia
�annot �ea� �a�t t�e �eat

����P� �te�
�earin�

�te� a�i�n�ent �oe� not �eteriorate o�er t�e �i�e o� t�e �a��e

� o�� �te� ��rin�� �te� �ea�a�e an� �orei�n �arti��e in�re�� i� �re�ente� �� t�o �te� o�rin�
�ea��� ��terna� �ea�a�e i� �re�ente� �it�o�t t�e re��ire�ent to �ontin�a���
ti��ten a ��an� n�t� �n a��ition� t�e �earin� ��r�a�e� are �rote�te� �ro�
�arti��e in�re��

Do�e�� in Va��e
�o�ntin� ��an�e

�n��re� �oo� a�i�n�ent �et�een t�e �a��e an� a�t�ator� �re�entin�
�re�at�re �ai��re �ro� �i�a�i�n�ent �oa�in�

Kinetro� a�t�ator on �a��e in�ta��e� on �i����
a�ra�i�e �ao�in ���rr� �ee� �i�e��
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Options

Kinetro� G� ���per �ri�es

���e � o� � ����� ��� ������

�e�t�res

���� ��te�or� �

��rpose �esi�ne�� ���tor� ��i�t �n�
teste� �ri�es �or �ir���s ��o� �ontro�
���pers on ��rner� �e�ter� �oi�er
�n� t�r�ine s�ste�s in po�er
p��nts� re�ineries �n� � �i�e r�n�e
o� in��stri�� �pp�i��tions�

�o��inin� t�e pro�en per�or��n�e
o� Kinetro��s ��ne t�pe ��t��tor �it�

�n e������ r���e� inte�r�� ��n���
o�erri�e��o�ntin� �r��e� t�e G� �ri�e

is �o�p��t �it� �n�e�t���e �ontro��
����r��� �n� ����e �i�e�

�� ��n���ee� position s�o�n�� ��tent

Integra���an�a����err��e

���ta��e���r�ne���n�ta��at��n���r�re��a�e�ent
���e���t�ng�e�e�tr����r��ne��at����r��e�

��a��a��e���t���a�e����nt�ng����t��r�nt�t�
re��a�e�e���t�ng� ����r����nt��r��e�

�an�re���t��n����er�energ�����t��re���t�ng
�r���a���rate��������ntr��

�e���e����erat�ng����t����e�t����ng
�a�ntenan�e��ree����e����������n���erat��n
�arrant��

����a�t���a�e��a��ng��e��gn

������an��ea����n�ta��at��n�an���et���

�����t���n�tr��t��n���t����ra��e�e�������n���

�an�a����err��e���a��e���t��a�t�at�r�re���e�

�o���e ��tin� �n� sprin� ��i��s��e
�open or ��ose��

�o����tin� ����� psi �n� ������ si�n���

��i� to �o� si�n��

�o�� in ��st position

�i�it s�it�� re�ote position in�i��tion

������ �n��e retr�ns�ission

�i�� �isi�i�it� position in�i��tion

�i��erent si�e���i��eter ��n���ee�s
�n� e�tensions

�n�inite�� ����st���e o�tp�t �e�ers to
s�it e�istin� or ne� re��ire�ents

�i�� te�per�t�re option ���i����e
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Kinetro� Actuator Genera� S�eci�ication

�a�e � o� � ����S ��� ������

�ateria�� o� �on�truction

Casing:
    �o�e�� ���� ��� � �� � �re��ure �ie ca�t ���� �inc a��o��
    �o�e�� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� �� � ��  � �ie ca�t or �an� ca�t a�u�iniu� a��o��

Van� & ������ ��a��:
    �o�e�� ���� ��� ��� �� an� �� � Stain�e�� �tee��
    �o�e�� �� to �� � SG iron� �inc ��ate��

��a�� ��s��s: ���� coate� �ron�e ��ea� �ree��

��a�s:  �ou��e� �o��uret�ane�
       �i�� an� �o� te��erature �ea�� a��o a�ai�a��e � contact Kinetro��

��a� ���an���s: Stain�e�� ��rin� �tee��

C����ings: �e��a��e �i�� �tee�� �inc ��ate��

�or�in� �e��erature �an�e

��an�a��: ����� to ����� ������ to ��������

�ig� ������a���� ���i�n: ����� to ������ ����� to ������� u�in� te��erature �ea��
  �or �i��er te��erature� �it� ��ecia� e�ui��ent � contact Kinetro��

�� con�u�te� Kinetro� �a�� un�er certain circu��tance��con�ition�� �e �re�are� to e�ten� it�
�i�� te��erature �i�it�

��� ������a���� ���i�n:   ����� to ����� ������ to ������� u�in� te��erature �ea��
  inc�u�e o�tion ��� at en� o� actuator co�in��

�a�i�u� �re��ure

�a�i��� �������n��� ����ing ���ss���: � �ar � ��� ��i

�a�i��� ������a� ���ss���: �� �ar � ��� ��i

C���i�i�a�� ��� �������

��� ����:���� ���� ��C�� ��C���� ������
��� & C�����

����� �����S��

������ ��������� ��V�� ��V���

�erti�ication
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Kinetro� �o���e ��tin� �or��e ��t��t�

���e � o� � ����� ��� ������

Actuat��
����� �� �� �� �� �� �� �� �� ���

������� � � � ��� ��� � � � �

������ � �� �� �� �� �� �� �� ��

������ �� �� �� �� �� �� �� �� ���

������ �� �� �� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ �� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ����

������ ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���� ����

������ ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����� �����

������ ���� ���� ���� ���� ����� ����� ����� ����� �����

������ ���� ���� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

������ ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

������ ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ������ ������

������ ����� ����� ����� ����� ����� ������ ������ ������ ������

������ ����� ����� ����� ������ ������ ������ ������ ������ ������

������ ����� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������

�����u��������

�o���e ��tin� �or��e ��t��t� � �n��i�� �nit� ��� in�

�o���e ��tin� �or��e ��t��t� � �etri� �nit� ��

Actuat��
����� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������� ��� ��� ���� ���� ��� ��� ���� ��� ��� ���� ���� ���

������ ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���� ���� ����

������ ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����� ����� �����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

������ �� �� �� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ �� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

������ ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ����

������ ��� ��� ��� ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ��� ��� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ���� ����� ����� ����� �����

������ ���� ���� ���� ���� ���� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

������ ���� ���� ���� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

������ ���� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� ����� �����

�����u�����a��
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Kinetro� Sprin� �et�rn �or��e�

���e � o� � ����S ��� ������

Sprin� �et�rn �or��e ��tp�t� � �n��i�� �nit� ��� in�

Actuato�
�o��� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� �� ��

������ St�rt �� �� �� ��

�ini�� � �� �� ��

������ St�rt �� �� �� �� �� �� ��

�ini�� �� �� �� �� �� �� ��

����������� St�rt �� �� �� �� �� ��

�ini�� �� �� �� �� �� �� 45 45 45 45 45 45
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Actuator
Model 1.7 2.0 2.4 2.8 3.1 3.5 3.8 4.1 4.5 4.8 5.2 5.5

01-120 Start 1.5 1.7 1.9 2.3

Finish 0.9 1.1 1.5 1.8
02-120 Start 3.0 3.4 3.6 3.8 4.2 4.4 4.7

Finish 1.4 1.7 2.0 2.4 2.8 3.3 3.7

03-120-5600 Start 2.8 3.4 4.1 4.8 5.3 5.7

Finish 2.1 2.8 3.5 4.2 4.8 5.1 5.1 5.1 5.1 5.1 5.1 5.1

03-120 / 03-1C0 Start 6.3 6.9 7.5 8.1 8.9 9.5 10.3

Finish 4.1 4.7 5.5 6.4 7.2 7.8 8.7
05-120 / 05-1C0 Start 13.0 14.1 15.3 16.4 18.1 19.2 20.9

Finish 8.5 9.6 11.3 13.0 14.7 15.8 17.5

07-120-4000 Start 9.0 11.9 15.3 18.6 22.0

Finish 5.1 8.5 11.9 15.3 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0 18.0

07-120 / 07-1C0 Start 30.5 33.9 37.3 40.7 43.5 46.9 50.8
Finish 19.8 23.7 27.1 30.5 34.4 38.4 42.4

08-120 Start 52.7 57.2 61.7 67.2 72.7 77.0 81.3

Finish 36.8 41.3 45.8 51.4 56.9 61.2 65.5

09-120-4200 Start 26.0 31.6 37.3 44.1 50.8

Finish 14.7 21.5 28.2 35.0 41.8 41.8 41.8 41.8 41.8 41.8 41.8 41.8

09-120 Start 61.0 67.8 74.6 81.9 89.3 96.6 104.0
Finish 50.3 56.5 63.8 71.2 79.1 86.4 93.8

10-120-5800 Start 56.0 65.0 77.0 89.0 97.0 108.0

Finish 41.8 52.0 64.0 77.2 86.9 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0 100.0

10-120 Start 107.0 115.5 124.0 136.0 145.0 155.9 164.0

Finish 78.0 90.0 102.0 114.6 124.0 134.9 143.0
12-120-4300 Start 54.0 68.9 83.6

Finish 42.9 57.6 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3 72.3

12-120-4400 Start 89.3 103.0 117.0 132.0 147.0 161.0 176.0 191.0

Finish 66.1 80.2 94.9 110.0 124.0 139.0 154.0 168.0 168.0 168.0

12-120 Start 145.0 160.0 176.0 191.0 206.0 221.0 238.0

Finish 111.0 127.0 142.0 158.0 174.0 189.0 204.0
14-120-4900 Start 192.0 220.0 249.0 288.0 322.0 356.0 390.0 424.0 469.0 497.0 529.0 529.0

Finish 119.0 158.0 186.0 220.0 254.0 288.0 322.0 356.0 390.0 418.0 447.0 447.0

14-120 Start 374.0 408.0 442.0 479.0 517.0 554.0 588.0

Finish 249.0 290.0 330.0 367.0 406.0 443.0 478.0

14-120-5000 Start 172.0 208.0 237.0

Finish 140.0 174.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0 198.0
15-1C0 Start 614.0 680.0 752.0 801.0 848.0 914.0 962.0

Finish 392.0 392.0 522.0 590.0 656.0 723.0 790.0

16-120-6100 Start 359.0 428.0 497.0

Finish 245.0 333.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0 421.0

16-120-6000 Start 514.0 583.0 652.0 722.0
Finish 404.0 492.0 580.0 668.0 668.0 668.0 668.0 668.0 668.0 668.0

16-120 Start 864.0 939.0 1004.0 1097.0 1165.0 1256.0 1321.0

Finish 576.0 660.0 742.0 832.0 906.0 1002.0 1081.0

18-120-7000 Start 807.0 970.0 1182.0 1260.0

Finish 484.0 736.0 967.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0 1040.0

18-120 Start 1457.0 1637.0 1875.0 2053.0 2206.0 2426.0 2585.0 2800.0 2954.0
Finish 874.0 1036.0 1250.0 1441.0 1630.0 1840.0 2011.0 2234.0 2417.0

21-120-8000 Start 1621.0 1940.0 2325.0 2692.0

Finish 1025.0 1362.0 1763.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0 2203.0

21-120-7300 Start 2788.0 3072.0 3471.0 3739.0 4023.0

Finish 1958.0 2271.0 2632.0 2983.0 3291.0 3291.0 3291.0 3291.0 3291.0
21-120 Start 4121.0 4514.0 4798.0 5181.0 5456.0

Finish 3046.0 3423.0 3732.0 4133.0 4464.0

30-120-7600 Start 2433.0 2878.0 3466.0 4038.0

Finish 1622.0 2127.0 2696.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0 3304.0

30-120-8300 Start 4112.0 4554.0 5113.0

Finish 3118.0 3542.0 4183.0 4183.0 4183.0 4183.0 4183.0 4183.0 4183.0
30-120-7800 Start 5237.0 5676.0 6072.0 6648.0

Finish 3871.0 4304.0 4844.0 5440.0 5440.0 5440.0 5440.0

30-120 Start 6771.0 7179.0 7772.0 8184.0

Finish 5134.0 5598.0 6200.0 6696.0

40-120-8300 Start 6712.0 7537.0 8116.0 8771.0
Finish 5604.0 6293.0 6776.0 7322.0 7322.0 7322.0 7322.0 7322.0

40-120 Start 9826.0 10529.0 11257.0 11985.0

Finish 8204.0 8791.0 9398.0 10005.0

60-120-8400 Start 8343.0 9506.0 10669.0

Finish 6965.0 7936.0 8907.0 8907.0 8907.0 8907.0 8907.0 8907.0 8907.0

60-120-8500 Start 10669.0 11763.0 12858.0 13996.0
Finish 8907.0 9821.0 10734.0 11684.0 11684.0 11684.0 11684.0

60-120 Start 14001.0 15145.0 16313.0 17437.0

Finish 11689.0 12644.0 13619.0 14558.0

Pressure (bar)
Position of air OR
spring return
stroke

Torque outputs identical for counter-clockwise models. Italic figures apply to spring end torque only - air end torque will be greater.
Factory assembled actuator/spring return assemblies have the spring pretension set for "balanced" torque output when the actuator is
operated by air at 5.5 bar.
Factory assemblies can be preset for different air pressures below 5.5 bar on request.

Spring Return Torque Outputs - Metric Units Nm

Kinetrol Spring Return Torques
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